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1η ΤΡΟΠΟΠΟΙΗΣΗ ΤΗΣ ΠΕΔ «ΑΝΑΒΑΘΜΙΣΗ Η/Ο ΑΙΣΘΗΤΗΡΩΝ MARGO-T» 
 
1. Η παράγραφος 4.4 Επιχειρησιακά Χαρακτηριστικά ενσωματώνεται στην 4.2 
και η 4.2 διαμορφώνεται ως ακολούθως: 
 
4.2.1 Επιχειρησιακά Χαρακτηριστικά 
 
4.2.1.1 Το αναβαθμισμένο σύστημα του Η/Ο αισθητήρα MARGO-T δύναται να 
αποτελείται είτε από υφιστάμενα υποσυστήματα/απάρτια είτε από αναβαθμισμένα 
υφιστάμενα είτε από νέα είτε από συνδυασμό των ανωτέρω, με την προϋπόθεση 
ότι καλύπτονται οι επιχειρησιακές και τεχνικές απαιτήσεις της παρούσας 
προδιαγραφής.  
 
4.2.1.2 Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να είναι ικανό να πραγματοποιεί 
αποστολές επιτήρησης, να έχει μικρό μέγεθος και να αποτελείται από 
τμήματα/υποσυστήματα τα οποία αποσυναρμολογούνται κατά την αποθήκευση ή 
μεταφορά και συναρμολογούνται κατά την τάξη του συστήματος για εκτέλεση 
αποστολής. 
 
4.2.1.3 Το αναβαθμισμένο σύστημα θα χρησιμοποιείται για ανίχνευση, 
αναγνώριση και εξακρίβωση ταυτότητας στόχων που βρίσκονται στον 
περιβάλλοντα χώρο, με απεικόνιση της εικόνας (video και φωτογραφία) των 
στόχων σε μια οθόνη, τόσο κατά τη διάρκεια της ημέρας όσο και κατά τη διάρκεια 
της νύκτας. 
  
4.2.1.4 Η γενική διαμόρφωση από πλευράς υλικού του αναβαθμισμένου 
συστήματος θα πρέπει να περιλαμβάνει: 
 
4.2.1.4.1 Μια ηλεκτρο-οπτική κεφαλή που θα συνοδεύεται κατ’ ελάχιστον από 
συσκευές ανίχνευσης, μετρήσεων και ελέγχου. 
 
4.2.1.4.2 Μια τράπεζα ελέγχου που θα αποτελείται κατ’ ελάχιστον από μια 
οθόνη και έναν πίνακα ελέγχου, με το κατάλληλο λογισμικό. 
 
4.2.1.4.3 Τρίποδα στήριξης και μηχανισμό περιστροφής και ανύψωσης (Pan – 
Tilt). 
 
4.2.1.5  Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να ελέγχεται από το χειριστή 
μέσω της τράπεζας ελέγχου και να παρέχει την εικόνα (video - φωτογραφία) του 
περιβάλλοντος χώρου, αναλυμένη από την κάμερα (θερμική κάμερα υπερύθρων ή 
TV κάμερα ημέρας), όπως και πληροφορίες για τις συντεταγμένες του στόχου και 
το εύρος πεδίου θέασης (Field of View). 
 
4.2.1.6  Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να ικανό να λειτουργεί τόσο επί 
εδάφους (τοποθετημένο με ασφάλεια σε κατάλληλο τρίποδα που είτε θα είναι ο 
υφιστάμενος ως έχει είτε ο υφιστάμενος αναβαθμισμένος είτε θα παρέχεται νέος με 
μέριμνα του Προμηθευτή) όσο και επί των θωρακισμένων οχημάτων HUMMER 
M1118GR, που ήδη διαθέτει η Υπηρεσία για τη λειτουργία των υφιστάμενων Η/Ο 
αισθητήρων MARGO-T. 
  



 

 

  

4.2.1.7 Αναλυτικότερα, το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να διαθέτει τα 
παρακάτω επιχειρησιακά χαρακτηριστικά: 
 
4.2.1.7.1 Να αποτελείται τουλάχιστον από: 
 
4.2.1.7.1.1 Ηλεκτροοπτική κεφαλή, η οποία να αποτελείται τουλάχιστον από: 
 
4.2.1.7.1.2 Θερμικό εικονολήπτη υπερύθρων. 
 
4.2.1.7.1.3 TV κάμερα ημέρας. 
 
4.2.1.7.1.4 Αποστασιόμετρο LASER. 
 
4.2.1.7.1.5 Μονάδα προσανατολισμού του Βορρά και εύρεσης θέσης. 
 
4.2.1.7.1.6 Πλατφόρμα στήριξης και περιστροφής (pan-tilt platform). 
 
4.2.1.7.1.7 Εξοπλισμός σύζευξης της κάμερας με το αποστασιόμετρο. 
 
4.2.1.7.1.8 Τράπεζα Ελέγχου των λειτουργιών του συστήματος και απεικόνισης 
της εικόνας video. 
 
4.2.1.7.1.9   Τρίποδα με τηλεσκοπικά άκρα, για τη δυνατότητα παραλληλισμού 
του συγκροτήματος με τον ορίζοντα. 
 
4.2.1.7.1.10 Καλώδια διασύνδεσης (ηλεκτρικής διασύνδεσης και δεδομένων).  
 
4.2.1.7.1.11 Κιβώτια ασφαλούς μεταφοράς και αποθήκευσης. 
 
4.2.1.7.2  Να συνοδεύεται από τα απαραίτητα υλικά – παρελκόμενα για την 
λειτουργία και την εγκατάστασή του τόσο επί εδάφους (επί τρίποδα) όσο και επί 
του υφιστάμενου οχήματος φορέα.  
 
4.2.1.7.3  Επιθυμητή η λειτουργία του συστήματος εν κινήσει (απαιτείται 
δηλαδή η ύπαρξη της δυνατότητας κίνησης του οχήματος ενώ το σύστημα είναι σε 
κατάσταση λειτουργίας, χωρίς να προκαλούνται φθορές στο σύστημα) 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
   
4.2.1.7.4  Να έχει τη δυνατότητα ανίχνευσης και αναγνώρισης στόχων ημέρα 
και νύχτα, κάτω από δύσκολες κλιματολογικές συνθήκες (οι απαιτούμενες 
κλιματολογικές συνθήκες λειτουργίας καθορίζονται παρακάτω) και συνθήκες 
χαμηλής ορατότητας. 
 
4.2.1.7.5  Να έχει τη δυνατότητα ανίχνευσης, αναγνώρισης και ταυτοποίησης 
πολλαπλών κινούμενων και στατικών στόχων στο έδαφος και στην επιφάνεια της 
θάλασσας. 
 
4.2.1.7.6  Οι ελάχιστες επιθυμητές αποστάσεις ανίχνευσης, αναγνώρισης και 
ταυτοποίησης για τον θερμικό εικονολήπτη έχουν όπως παρακάτω: 
 



 

 

  

4.2.1.7.6.1 Στόχος διαστάσεων 0.5m X 1.8m (Διαστάσεις ενός μέσου άνδρα):  
 
4.2.1.7.6.1.1  Ανίχνευση στα 7 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.1.2  Επιθυμητή η δυνατότητα ανίχνευσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.6.1.3  Αναγνώριση στα 4 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.1.4  Επιθυμητή η δυνατότητα αναγνώρισης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.6.1.5  Ταυτοποίηση στα 2 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.1.6  Επιθυμητή η δυνατότητα εξακρίβωσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.6.2  Στόχος διαστάσεων 2.3m X 2.3m (Διαστάσεις ενός μέσου 
οχήματος):  
 
4.2.1.7.6.2.1  Ανίχνευση στα 12 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.2.2  Επιθυμητή η δυνατότητα ανίχνευσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.6.2.3  Αναγνώριση στα 8 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.2.4  Επιθυμητή η δυνατότητα αναγνώρισης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.6.2.5  Εξακρίβωση στα 4 χλμ. 
 
4.2.1.7.6.2.6  Επιθυμητή η δυνατότητα εξακρίβωσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.7  Επιθυμητό να έχει τη δυνατότητα ενσύρματης ή ασύρματης 
διασύνδεσης με τους υφιστάμενους Ρ/Ε BOR-A550, για την αυτόματη 
προσαρμογή του Η/Ο αισθητήρα στο στόχο που εντοπίζεται από τον Ρ/Ε. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.8  Επιθυμητό να δύναται να λειτουργεί πλήρως και αδιάλειπτα για 24 
ώρες, χωρίς διακοπή για τυχόν ρυθμίσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.9  Να διαθέτει τον απαραίτητο εξοπλισμό για να μπορεί να τηλεχειριστεί 
πλήρως από απόσταση τουλάχιστον 50 μέτρα (ενσύρματα ή ασύρματα). Για την 
κάλυψη της εν λόγω απαίτησης είναι δυνατή η χρήση της υφιστάμενης 
καλωδίωσης ή νέας κατά την κρίση του προμηθευτή. 
 
4.2.1.7.10   Να λειτουργεί σε υψόμετρο τουλάχιστον μέχρι 1000μ (ASL). 
 



 

 

  

4.2.1.7.11   Επιθυμητή η δυνατότητα λειτουργίας σε υψόμετρο άνω των 1000μ. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.12   Ο θερμικός αισθητήρας υπερύθρων να είναι ψυχόμενος (cooled). 
 
4.2.1.7.13   Η TV κάμερα ημέρας να έχει τη δυνατότητα οπτικής και ψηφιακής 
μεγέθυνσης (zoom). 
 
4.2.1.7.14    Η θερμική κάμερα υπερύθρων να έχει τη δυνατότητα οπτικής 
μεγέθυνσης. 
 
4.2.1.7.15    Να έχει τη δυνατότητα εστίασης (focus). 
 
4.2.1.7.16    Να διαθέτει λογισμικό σταθεροποίησης της εικόνας.    
 
4.2.1.7.17    Να έχει τη δυνατότητα παρατήρησης σε στενό (NFOV) και ευρύ 
πεδίο (WFOV). 
 
4.2.1.7.18    Να έχει τη δυνατότητα εγγραφής και αποθήκευσης βίντεο. 
 
4.2.1.7.19    Να έχει τη δυνατότητα λήψης και αποθήκευσης φωτογραφιών. 
 
4.2.1.7.20    Να δίνει τις συντεταγμένες των ανιχνευόμενων στόχων (το 
σύστημα).  
 
4.2.1.7.21    Να διαθέτει κατάλληλη έξοδο (interface) για μετάδοση της 
συλλεγόμενης εικόνας video σε πραγματικό χρόνο ή κοντά σε πραγματικό χρόνο 
στα Κέντρα Επιχειρήσεων του ΣΞ. 
 
4.2.1.7.22    Η πλατφόρμα στρέψης – κλίσης να διαθέτει δυνατότητα οριζόντιας 
περιστροφής και κάθετης ανύψωσης - κλίσης. 
 
4.2.1.7.23    Η πλατφόρμα στρέψης – κλίσης να έχει τη δυνατότητα 
προσαρμογής φορτίου ανάλογη του βάρους του αισθητήρα. 
 
4.2.1.7.24    Ο χειρισμός του συστήματος να δύναται να πραγματοποιείται από 
έναν (1) χειριστή. 
  
4.2.1.7.25    Ο χειρισμός του συστήματος από το χειριστή να πραγματοποιείται 
μέσω κατάλληλου λογισμικού (HMI - Human Machine Interface), ενσωματωμένου 
στην τράπεζα ελέγχου και απεικόνισης. 
 
4.2.1.7.26    Επιθυμητή η δυνατότητα απομακρυσμένου τηλεχειρισμού μέσω 
δικτύου είτε αναλογικής είτε IP διαμόρφωσης. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.27    Επιθυμητή η δυνατότητα ταυτόχρονης θερμικής και οπτικής 
απεικόνισης επί της οθόνης, κατ’ επιλογή του χειριστή. (Βαθμολογούμενο 
κριτήριο) 
 



 

 

  

4.2.1.7.28    Να υφίσταται δυνατότητα ενσωμάτωσης ψηφιακού γεωγραφικού 
υπόβαθρου στη μονάδα ελέγχου και απεικόνισης και να ενσωματώνει χάρτες σε 
επιθυμητές μορφές RASTER (ψηφιοποιημένοι), DTM (ψηφιακοί) δορυφορικοί 
ορθοφωτοχάρτες, τουλάχιστον. 
 
4.2.1.7.29    Εύρος θερμοκρασίας λειτουργίας αναβαθμισμένου συστήματος σε 
θερμοκρασία περιβάλλοντος από -20 έως +45ο C τουλάχιστον. 
 
4.2.1.7.30    Μεγαλύτερο εύρος θερμοκρασιών λειτουργίας βαθμολογείται. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.1.7.31   Εύρος θερμοκρασίας αποθήκευσης αναβαθμισμένου συστήματος 
σε θερμοκρασία περιβάλλοντος από -20 έως +50ο C τουλάχιστον. 
 
4.2.1.7.32   Μεγαλύτερο εύρος θερμοκρασιών αποθήκευσης  βαθμολογείται. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
  
4.2.1.7.33   Όλα τα υλικά που συγκροτούν τον αναβαθμισμένο Η/Ο αισθητήρα 
να μπορούν να συσκευάζονται σε θήκες μεταφοράς και η κάθε θήκη να μπορεί να 
μεταφέρονται το πολύ από 2 άτομα. Δυνατόν οι εν λόγω θήκες μεταφοράς να είναι 
οι υφιστάμενες θήκες μεταφοράς των Η/Ο αισθητήρων MARGO-T, σε διαφορετική 
περίπτωση να παρασχεθούν νέες, με μέριμνα του Προμηθευτή.  
 
4.2.1.7.34    Το απαιτούμενο χρονικό διάστημα για την ανάπτυξη του 
συστήματος για λειτουργία (αποσυσκευασία, συναρμολόγηση, εγκατάσταση, 
διασύνδεση) να μην ξεπερνάει τα 60 λεπτά. 
 
4.2.2  Το είδος και οι τεχνικές προδιαγραφές των υπό αναβάθμιση Η/Ο 
αισθητήρων είναι: 
 
4.2.2.1 Θερμικός εικονολήπτης υπερύθρων. 
 
4.2.2.1.1 Ο αισθητήρας να είναι ψυχόμενος 3ης γενιάς (Cooled 3rdGeneration). 

 
4.2.2.1.2 Η φασματική απόκριση του αισθητήρα (spectralrange) να είναι στην 
περιοχή 3 - 5 μm ή 7 – 12 μm. 
 
4.2.2.1.3 Η ανάλυση να είναι κατ’ ελάχιστο 640 (οριζοντίως)x480 (καθέτως) 
εικονικά στοιχεία (pixels). 
 
4.2.2.1.4 Επιθυμητή η καλύτερη ανάλυση. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.5 Επιθυμητή θερμική ευαισθησία (Noise Equivalent Difference 
Temperature –NETD) να είναι τουλάχιστον 50 mK. (Βαθμολογούμενο κριτήριο η 
καλύτερη θερμική ευαισθησία) 
 
4.2.2.1.6 Επιθυμητή η δυνατότητα συνεχόμενης οπτικής μεγέθυνσης (optical 
zoom)x14,5 τουλάχιστον. (Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι μεγαλύτερες τιμές 
οπτικής μεγέθυνσης) 
 



 

 

  

4.2.2.1.7 Επιθυμητή η δυνατότητα επιπλέον ψηφιακής μεγέθυνσης. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.8 WFOV 
 
4.2.2.1.8.1 Επιθυμητό οριζόντιο WFOV: 10o (Βαθμολογούμενο κριτήριο οι 
μεγαλύτερες τιμές) 
 
4.2.2.1.8.2 Επιθυμητό κατακόρυφο WFOV:6,75ο . (Βαθμολογούμενο κριτήριο, 
οι μεγαλύτερες τιμές) 
 

4.2.2.1.9 NFOV 
 
4.2.2.1.9.1 Επιθυμητό οριζόντιο NFOV: 3o. (Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι 
μικρότερες τιμές). 
 
4.2.2.1.9.2 Επιθυμητό κατακόρυφο NFOV: 2,25ο . (Βαθμολογούμενο κριτήριο 
οι μικρότερες τιμές). 
 
4.2.2.1.10  Ελάχιστο επιθυμητό MTBF: 8000 ώρες. 
 
4.2.2.1.11  Καλύτερη τιμή για το MTBF θα βαθμολογηθεί ανάλογα. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.12  Επιθυμητή εστίαση για όλα τα FOV’ s: 50 μέτρα έως το άπειρο. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.13  Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της εστίασης (focus). 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.14  Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της απολαβής (gain). 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.15  Να διαθέτει αναλογικό ή ψηφιακό interface για έξοδο video. 
 
4.2.2.1.16  Να δίνει σήμα εικόνας συνεχούς κίνησης (video). 
 
4.2.2.1.17  Επιθυμητός χρόνος ψύξεως τα 7 λεπτά στους 20οC. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.1.18  Η κάμερα να καταγράφει το χρόνο λειτουργίας της και τα δεδομένα 
αυτά να είναι προσπελάσιμα. 
 
4.2.2.2 Οπτική κάμερα ημέρας – νύχτας. 
 
4.2.2.2.1  Να είναι έγχρωμη. 
 
4.2.2.2.2 Να διαθέτει αισθητήρα οπτικής απεικόνιση ανάλυσης τουλάχιστον Full 
ΗD. 
 



 

 

  

4.2.2.2.3 Μεγαλύτερη τιμή για ενεργά εικονοστοιχεία  θα βαθμολογηθεί ανάλογα. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.2.4 Έξοδος video CCIR αναλογικό ή ψηφιακό. 
 
4.2.2.2.5 H δυνατότητα μεγέθυνσης του φακού να είναι τουλάχιστον (24x) στην 
οπτική μεγέθυνση (Optical zoom). 
 
4.2.2.2.6 Καλύτερη οπτική μεγέθυνση θα βαθμολογηθεί ανάλογα. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.2.7 Να έχει δυνατότητα επιπλέον ψηφιακής μεγέθυνσης (Digital zoom) 
τουλάχιστον (12x). 
 
4.2.2.2.8 Καλύτερη ψηφιακή μεγέθυνση θα βαθμολογηθεί ανάλογα. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.2.9  Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της εστίασης (focus). 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο). 
 
4.2.2.2.10    Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση του λευκού (white 
balance). (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.2.11  Ευαισθησία (lux) στο φως 1,5lx. 
 
4.2.2.2.12  Επιθυμητή η καλύτερη ευαισθησία. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.2.13  WFOV 
 
4.2.2.2.13.1 Επιθυμητό Οριζόντιο WFOV: 24ο. (Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι 
μεγαλύτερες τιμές) 
 
4.2.2.2.13.2 Επιθυμητό κατακόρυφο WFOV:16ο.(Βαθμολογούμενο κριτήριο, 
βαθμολογούμενο κριτήριο οι μεγαλύτερες τιμές) 
 
4.2.2.2.14  NFOV 
 
4.2.2.2.14.1  Επιθυμητό οριζόντιο NFOV: 3ο (Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι 
μικρότερες τιμές)  
 
4.2.2.2.14.2  Επιθυμητό κατακόρυφο NFOV:2,25o.(Βαθμολογούμενο 
κριτήριο, οι μικρότερες τιμές) 
 
4.2.2.2.15  Η ελάχιστη αποδεκτή τιμή για το λόγο σήματος προς θόρυβο 
(SNR) είναι 50 dΒ. 
 
4.2.2.2.16  Καλύτερη τιμή για το λόγο σήματος προς θόρυβο (SNR) θα 
βαθμολογηθεί ανάλογα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
 



 

 

  

4.2.2.3 Αποστασιόμετρο. 
 

4.2.2.3.1 Να διαθέτει δυνατότητα μέτρησης αποστάσεων από 50μ έως 20.000μ. 
 
4.2.2.3.2 Μεγαλύτερη απόσταση των 20.000μ θα βαθμολογηθεί ανάλογα. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.3.3 Ακρίβεια μέτρησης αποστάσεων +-5 μ. 
 
4.2.2.3.4 Καλύτερες επιδόσεις σε ακρίβεια μέτρησης αποστάσεων θα 
βαθμολογηθούν ανάλογα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.3.5 Να είναι ασφαλές κατά τη χρήση του για τους οφθαλμούς του χειριστή. 
 
4.2.2.3.6 Να γίνεται πλήρης χειρισμός του αποστασιόμετρου μέσα από την 
τράπεζα ελέγχου. 
 
4.2.2.3.7 Η μέτρηση της απόστασης του στόχου να πραγματοποιείται είτε από το 
μενού λειτουργιών του αισθητήρα είτε από το χειριστήριο. 
 
4.2.2.3.8 Επιθυμητή η αυτόματη μέτρηση της απόστασης του στόχου, χωρίς την 
παρέμβαση του χειριστή. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
  
4.2.2.3.9 Τα αποτελέσματα της μέτρησης του στόχου να εμφανίζονται σε 
ανάλογη θέση στο μενού παραμέτρων επί της οθόνης και ο στόχος να 
τοποθετείται στο χάρτη, αυτόματα από το σύστημα.  
 
4.2.2.4 Πλατφόρμα στήριξης και περιστροφής (pan-tilt). 
 
4.2.2.4.1 To συγκρότημα (οπτική και θερμική κάμερα) να μπορεί να 
προσαρμόζεται σε μηχανική βάση – κεφαλή οριζόντιας/κάθετης κίνησης (για την 
περίπτωση που δεν έχει ενσωματωμένο μηχανισμό οδήγησης), η οποία να 
παρέχει τη δυνατότητα για πλήρως ελεγχόμενες λειτουργίες οριζόντιας κίνησης 
(Pan) και κάθετης κίνησης (Tilt). Η βάση αυτή μπορεί να είναι η υφιστάμενη (χωρίς 
αναβαθμίσεις/τροποποιήσεις) ή αναβαθμισμένη υφιστάμενη ή νέα βάση που θα 
παρέξει ο προμηθευτής. 
 
4.2.2.4.2 Η γωνία οριζόντιας κίνησης (pan angle):  να είναι κατ’ ελάχιστο από -
180ο έως +180ο (αζιμούθιο). 
 
4.2.2.4.3 Μεγαλύτερο εύρος της γωνίας οριζόντιας κίνησης θα βαθμολογηθεί 
ανάλογα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.4.4 Η γωνία κάθετης κίνησης (tilt angle) να είναι κατ’ ελάχιστο από -45º έως 
+40º (κλίση – ανύψωση). 
 
4.2.2.4.5 Μεγαλύτερο εύρος της γωνίας κάθετης κίνησης θα βαθμολογηθεί 
ανάλογα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
 



 

 

  

4.2.2.5 Τράπεζα Ελέγχου και Απεικόνισης 
 
4.2.2.5.1 Η τράπεζα ελέγχου και απεικόνισης παρέχει πρέπει κατ’ ελάχιστον να 
παρέχει: 
 
4.2.2.5.1.1 Την εικόνα video του στόχου αναλυμένη από την επιθυμητή κάμερα 
(TV ή IR). 
 
4.2.2.5.1.2 Το γεωγραφικό χάρτη της περιοχής, ως υπόβαθρο στην οθόνη. 
 
4.2.2.5.1.3 Πληροφορίες που αφορούν στην κατεύθυνση οπτικής επαφής. 
 
4.2.2.5.1.4 Πληροφορίες του στόχου (απόσταση από τον αισθητήρα, ύψος και 
συντεταγμένες κ.α). 
 
4.2.2.5.2  Να αποτελείται κατ’ ελάχιστον από: 
 
4.2.2.5.2.1 Ηλεκτρονικό Υπολογιστή (H/Y). 
 
4.2.2.5.2.2 Οθόνη. 
 
4.2.2.5.2.3 Εργονομικό χειριστήριο (joystick) (υφιστάμενο ή αναβαθμισμένο ή 
νέο). 
 
4.2.2.5.2.4 Ποντίκι (mousepad). 
 
4.2.2.5.2.5 Κατάλληλο λογισμικό. 
 
4.2.2.5.3  Επιθυμητή η αντικατάσταση της υφιστάμενης μονάδας ελέγχου και 
απεικόνισης από κατάλληλο ruggedized φορητό Ηλεκτρονικό Υπολογιστή, 
μικρότερων διαστάσεων, στρατιωτικών προδιαγραφών. (Βαθμολογούμενο 
κριτήριο) 
 
4.2.2.5.4  Τα χαρακτηριστικά του Η/Υ (είτε είναι αυτόνομος είτε είναι 
ενσωματωμένος στην τράπεζα ελέγχου των Η/Ο αισθητήρων MARGO-T 
(υφιστάμενη ή αναβαθμισμένη ή νεά) είναι: 
 
4.2.2.5.4.1 Να διαθέτει επεξεργαστή Intel Core i5 ή καλύτερο. 
 
4.2.2.5.4.2 Να διαθέτει προσωρινή μνήμη 8 GB DDR3 RAM στα 1600 MHz ή 
καλύτερη. 
 
4.2.2.5.4.3 Να διαθέτει δύο σκληρούς δίσκου 1 ΤΒ για το λειτουργικό 

σύστημα, το σύστημα χαρτογράφησης και την καταγραφή. 

4.2.2.5.4.4 Να διαθέτει τουλάχιστον 3 θύρες USB. 
 
4.2.2.5.4.5 Να διαθέτει κάρτα γραφικών ATI ή NVIDIA 2 GB DDR3 RAM DVI-I 

ή καλύτερη. 



 

 

  

4.2.2.5.5  Οθόνη 
 
4.2.2.5.5.1 Τύπος: 15΄΄ LCD ή μεγαλύτερη. 
 
4.2.2.5.5.2 Ανάλυση: 1280x1024 τουλάχιστον. 
 
4.2.2.5.5.3 Καλύτερη ανάλυση θα βαθμολογηθεί. (Βαθμολογούμενο 
κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6  Λογισμικό 
 
4.2.2.5.6.1 Το απαραίτητο λογισμικό για τη λειτουργία και έλεγχο του 
αναβαθμισμένου συστήματος θα πρέπει να παραδοθεί εγκατεστημένο και δεν θα 
πρέπει να απαιτεί επιδέξιους χειρισμούς από το χειριστή. 
 
4.2.2.5.6.2 Επιθυμητό το λογισμικό να δέχεται αναβαθμίσεις. (Βαθμολογούμενο 
κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.3 Ο χειρισμός του συστήματος να πραγματοποιείται μέσω κατάλληλου 

λογισμικού – διεπαφής ανθρώπου μηχανής (HMI – Human Machine Interface), το 

οποίο να ενσωματώνει αντίστοιχο λογισμικό χαρτογράφησης. 

4.2.2.5.6.4  Το λογισμικό να επιτρέπει το βίντεο (IRή TV) να απεικονίζεται σε ένα 
παράθυρο ή σε μια 360ο πανοραμική μπάρα. 
 
4.2.2.5.6.5  Το λογισμικό να επιτρέπει στο χειριστή να ρυθμίζει, να στρέφει και 
να ανυψώνει την IR και την TV κάμερα. 
 
4.2.2.5.6.6  Η ενεργοποίηση/απενεργοποίηση των καμερών να εκτελείται από 
κατάλληλο μενού ρυθμίσεων. 
 
4.2.2.5.6.7  Οι παράμετροι των καμερών (TVκαι IR) να ρυθμίζονται από 
κατάλληλο μενού. 
 
4.2.2.5.6.8  Επιθυμητό γρήγορη ρύθμιση  των παραμέτρων των καμερών να 
μπορεί να πραγματοποιηθεί με τη χρήση του εργονομικού χειριστηρίου. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.9  Επιθυμητό μέσω του λογισμικού να καθορίζονται 2 επίπεδα 
πρόσβασης στις λειτουργίες του αναβαθμισμένου συστήματος, χειριστή και 
διαχειριστή συστήματος. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.10  Ο γεωγραφικός χάρτης να μπορεί να επιλέγεται χειροκίνητα από το 
χειριστή. 
 
4.2.2.5.6.11  Επιθυμητό ο γεωγραφικός χάρτης να φορτώνεται αυτόματα, από το 
σύστημα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.12  Ο προσανατολισμός του αναβαθμισμένου συστήματος σε σχέση με 
το βορρά να δύναται να εκτελείται χειροκίνητα από το χειριστή. 



 

 

  

 
4.2.2.5.6.13  Επιθυμητό ο προσανατολισμός του συστήματος σε σχέση με το 
βορρά να εκτελείται αυτόματα, από το σύστημα. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.14   Επιθυμητό ο χειριστής να δύναται να μετακινεί το χάρτη προς όλες 
τις κατευθύνσεις. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.15   Επιθυμητό ο χειριστής να δύναται να σμικρύνει ή να μεγεθύνει το 
χάρτη. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.16 Ο χειριστής να δύναται να τοποθετεί πλέγμα κάθετων τεμνόμενων 
γραμμών για υπολογισμό συντεταγμένων. 
 
4.2.2.5.6.17 Το λογισμικό να υποστηρίζει κατ’ ελάχιστον WG484 και UTM 
σύστημα συντεταγμένων τουλάχιστον. 
 
4.2.2.5.6.18 Επιθυμητό μέσω του λογισμικού να δύναται να καθορισθούν 
συγκεκριμένες περιοχές ενδιαφέροντος, όπου το σύστημα θα εκτελεί επιτήρηση. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.19  Ο χειριστής να μπορεί να ελέγχει τις κινήσεις της πλατφόρμας τόσο 
σε θέση όσο και σε ταχύτητα.     
 
4.2.2.5.6.20  Πέραν της απόστασης από τον αναβαθμισμένο αισθητήρα, οι 
ελάχιστες απαιτούμενες πληροφορίες που απαιτούνται για έναν επιτηρούμενο 
στόχο είναι το αζιμούθιο του στόχου σε σχέση με το σύστημα και οι συντεταγμένες 
του στόχου. 
 
4.2.2.5.6.21 Επιθυμητές επιπλέον πληροφορίες για τον ανιχνευόμενο στόχο είναι 
η ταχύτητα, η κατεύθυνση κίνησης, η ώρα έναρξης της ανίχνευσης και το ύψος. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.22 Πληροφορίες που παρέχει το σύστημα για το στόχο πλέον των 
παραπάνω βαθμολογούνται. 
 
4.2.2.5.6.23 Επιθυμητό στους στόχους που εντοπίζονται να αποδίδεται αυτόματα 
από το σύστημα χαρακτηριστικό αλφαριθμητικό όνομα, το οποίο να συνοδεύεται 
από τα χαρακτηριστικά του στόχου όπως η ταχύτητα, η κατεύθυνση κίνησης, η 
ώρα που ανιχνεύθηκε. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.24 Επιθυμητό να επισημαίνονται στο χάρτη οι «περιοχές σκίασης». 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.25 Επιθυμητό να εμφανίζονται στο χάρτη οι περιοχές θέασης. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
4.2.2.5.6.26 Επιθυμητό να δύναται να πραγματοποιείται αυτόματη 
παρακολούθηση ενός στόχου που εντοπίσθηκε, κατ’ απαίτηση του χειριστή. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.5.6.27 Επιθυμητό να δύναται να ενσωματωθούν στο χάρτη ίχνη (tracks) 



 

 

  

από εξωτερικό ραντάρ τύπου BOR-A550 με το οποίο διασυνδέεται ο 
αναβαθμισμένος Η/Ο αισθητήρας. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
4.2.2.6 Περίβλημα. 
 
4.2.2.6.1 Όπου είναι εφικτό, δύναται να χρησιμοποιηθεί το περίβλημα των 
υφιστάμενων υποσυγκροτημάτων του Η/Ο αισθητήρα MARGO-T (για παράδειγμα 
οι αναβαθμισμένες κάμερες ενδεχομένως να δύναται να εγκατασταθούν στο 
υφιστάμενο περίβλημα της Η/Ο κεφαλής). 
 
4.2.2.6.2 Το περίβλημα των νέων συσκευών που θα χρησιμοποιηθούν για τις 
ανάγκες της αναβάθμισης των Η/Ο αισθητήρων να είναι κατασκευασμένο από 
αλουμίνιο ή από άλλο ανοξείδωτο υλικό για προστασία του συγκροτήματος από τις 
συνθήκες περιβάλλοντος (υγρασία – σκόνη – διάβρωση). 
 
4.2.2.7 Επικοινωνία και πρωτόκολλα. 
 
  Το σύστημα να διαθέτει σειριακές συνδέσεις (serial communication 
protocols) RS232 ή RS485 καθώς και Ethernet διεπαφές. 
 
4.2.2.8 Τροφοδοσία. 
 
4.2.2.8.1 Το σύστημα να τροφοδοτείται από εναλλασσόμενο ρεύμα 220  VAC ± 
10% και συχνότητας τάσης λειτουργίας 50 Hz ± 0.5 Hz μέσω κατάλληλης 
τροφοδοτικής διάταξης. 
 
4.2.2.8.2 Το σύστημα να τροφοδοτείται από συνεχές ρεύμα 24 Vdc ή 12 Vdc. 
 
2. Η παράγραφος 4.5 Δυνατότητα Ελέγχου Βλαβών – Συντήρησης γίνεται 4.4, 
και διαμορφώνεται ως ακολούθως: 
 
4.4.1 Είναι επιθυμητό να υπάρχει δυνατότητα αυτοελέγχου κατά την εκκίνηση, 
των λειτουργιών του αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα και εύκολης αναγνώρισης 
του είδους βλάβης από το χειριστή, με οπτική ένδειξη επί οθόνης ή ακουστική ή 
και τα δύο. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 

 
4.4.2 Είναι επιθυμητό να πραγματοποιείται συνεχή εποπτεία της κατάστασης 
λειτουργίας, από τον ίδιο τον αισθητήρα και να εντοπίζονται τυχόν δυσλειτουργίες, 
σε επίπεδο βαθμίδας. (Βαθμολογούμενο κριτήριο) 
 
3. Η παράγραφος 4.6 Περιβάλλον γίνεται 4.5 και διαμορφώνεται ως 
ακολούθως: 
4.  
4.5.1  Θερμοκρασίες λειτουργίας και αποθήκευσης του συστήματος, όπως 
αναφέρονται στις επιχειρησιακές απαιτήσεις της παραγράφου 4. 
 
4.5.2  Δυνατότητα λειτουργίας σε συνθήκες σχετικής υγρασίας ≤95%. 

 
 



 

 

  

5. Η παράγραφος 4.7 Σχεδιασμός Κατασκευή γίνεται 4.6 και διαμορφώνεται 
ως ακολούθως: 

 
4.6.1  Κάθε μέσο και εξάρτημα του κάθε αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα να είναι 
εναλλάξιμο και αντικαταστάσιμο με ακριβώς όμοιο μέσο – εξάρτημα άλλου ίδιου 
τύπου αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα. 
  
4.6.2  Όλα τα επιμέρους υποσυστήματα του Η/Ο αισθητήρα (αναβαθμισμένα ή 
όχι) να είναι πλήρως διαλειτουργικά μεταξύ τους. 
 
6. Η παράγραφος 4.8 Παρελκόμενα γίνεται 4.7 και διαμορφώνεται ως 
ακολούθως: 

 
4.7.1  Ο προμηθευτής υποχρεούται να προσφέρει όλα τα απαιτούμενα 
παρελκόμενα σύνδεσης, διασύνδεσης και εγκατάστασης των Η/Ο αισθητήρων 
καθώς και το αντίστοιχο λογισμικό, για την πλήρη λειτουργία του, σύμφωνα με την 
παρούσα μελέτη (για εγκατάσταση τόσο επί τρίποδα όσο και επί του ανάλογου 
οχήματος – φορέα HUMMER M1118 GR). 
 
4.7.2  Τυχόν επιπλέον παρελκόμενα του εν λόγω συστήματος, τα οποία 
μπορούν να τοποθετηθούν για μελλοντική χρήση, να αναφέρονται ξεχωριστά από 
τον προμηθευτή στην τεχνική του προσφορά. 
 
4.7.3  Το αναβαθμισμένο σύστημα να διαθέτει τις απαραίτητες καλωδιώσεις 
για τη διασύνδεση των διαφόρων στοιχείων εξοπλισμού και την πλήρη λειτουργία 
του. 
 
7. Η παράγραφος 9 διαμορφώνεται ως ακολούθως: 
 
9.1 Οι απαιτήσεις απόστασης ανίχνευσης, αναγνώρισης και ταυτοποίησης 
στόχου τίθενται υπό τις παραμέτρους που θέτει το πρότυπο STANAG 4347 εκδ.1" 
 
9.2 Οι απαράβατοι και οι βαθμολογούμενοι όροι περιγράφονται αναλυτικά στον 
Πίνακα Προδιαγραφών Επιδόσεων της Προσθήκης II. Απόκλιση από τους 
απαράβατους όρους, συνεπάγεται την απόρριψη της προσφοράς.  
 
9.3 Τα κριτήρια του πίνακα Προσθήκης ΙI, βαθμολογούνται με την «συγκριτική 
μέθοδο». Αυτό σημαίνει ότι βαθμολογείται με τον μέγιστο βαθμό (100) η 
ευνοϊκότερη για τις ΕΔ τεχνική προσφορά, ενώ οι υπόλοιπες προσφορές 
βαθμολογούνται συγκριτικά με αυτήν, με μικρότερους βαθμούς. Αυτός ο βαθμός 
πολλαπλασιάζεται με το συντελεστή βαρύτητας του κριτηρίου (επί τοις εκατό 
ποσοστό) και δίνει το σταθμισμένο βαθμό. Επίσης βαθμολογία με δεκαδικό μέρος 
ίσο με 0,500 στρογγυλοποιείται στον επόμενο ακέραιο. 
 
9.4. Συντμήσεις  
 
9.4.1 Η/Ο: Ηλεκτρο-Οπτικό  
9.4.2 Η/Υ: Ηλεκτρονικός Υπολογιστή  
9.4.3 ΚΚΖ: Κόστος Κύκλου Ζωής  
9.4.4  CCD: Charged Coupled Device  



 

 

  

9.4.5 CPV: Common Procurement Vocabulary  
9.4.6 FOS: Follow On Support  
9.4.7 FPA: Focal Plane Array  
9.4.8 FOV: Field Of View  
9.4.9 HMI: Human Machine Interface  
9.4.10 ΙΡ:Ingress Protection  
9.4.11 IR: Infared  
9.4.12 LCD: Liquid Crystal Display  
9.4.13 ΜΤΒF: Mean Time Between Failures  
9.4.14 NSN: NATO Stock Number  
9.4.15 NETD: Noise Equivalent Difference Temperature  
9.4.16 NFOV: Narrow Field Of View  
9.4.17 P/N: Part Number  
9.4.18 STANAG: Standarization Agreement  
9.4.19 MILSTD: Military Standard  
9.4.20 PAL: Phase Alternating Line  
9.4.21 TFT: Thin Film Transistor  
9.4.22 UTM: Universal Transverse Marcator 
 
8. Η Προσθήκη Ι αντικαθίσταται από την νέα Προσθήκη Ι. 
 





«ΑΝΑΒΑΘΜΙΣΗ Η/Ο ΑΙΣΘΗΤΗΡΩΝ MARGO-T » 
 

ΠΡΟΣΘΗΚΗ I 
ΠΙΝΑΚΑΣ ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΩΝ ΕΠΙΔΟΣΕΩΝ 

 

Α/Α Απαιτήσεις 
Όρια 

Απαιτήσ
εων 

Βαθ
μολ
ογία 

Συντελεστές Βαρύτητας 
Παρατη
ρήσεις 

Επίπ  
1 

Επίπ  
2 

Επίπ  
3 

Επίπ  
4 

Επίπ  
5 

Επίπ  
6  

Επίπ  7  
Επίπ  

8  
 

 
ΟΜΑΔΑ Ι 

ΟΜΑΔΑ ΤΕΧΝΙΚΩΝ ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΩΝ, ΠΟΙΟΤΗΤΑΣ ΚΑΙ ΑΠΟΔΟΣΗΣ 
 

80%       

   

 

ΕΠΙΧΕΙΡΗΣΙΑΚΕΣ ΑΠΑΙΤΗΣΕΙΣ  40%          

1  4.2 Χαρακτηριστικά Επιδόσεων            

2  4.2.1 Επιχειρησιακά Χαρακτηριστικά            

3  4.2.1.1 

Το αναβαθμισμένο σύστημα του Η/Ο αισθητήρα 
MARGO-T δύναται να αποτελείται είτε από 
υφιστάμενα υποσυστήματα/απάρτια είτε από 
αναβαθμισμένα υφιστάμενα είτε από νέα είτε από 
συνδυασμό των ανωτέρω, με την προϋπόθεση ότι 
καλύπτονται οι επιχειρησιακές και τεχνικές απαιτήσεις 
της παρούσας προδιαγραφής. 

          A.O 

4  4.2.1.2 

Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να είναι ικανό 
να πραγματοποιεί αποστολές επιτήρησης, να έχει 
μικρό μέγεθος και να αποτελείται από 
τμήματα/υποσυστήματα τα οποία 
αποσυναρμολογούνται κατά την αποθήκευση ή 
μεταφορά και συναρμολογούνται κατά την τάξη του 
συστήματος για εκτέλεση αποστολής. 

          A.O 

5  4.2.1.3 

Το αναβαθμισμένο σύστημα θα χρησιμοποιείται για 
ανίχνευση, αναγνώριση και εξακρίβωση ταυτότητας 
στόχων που βρίσκονται στον περιβάλλοντα χώρο, με 
απεικόνιση της εικόνας (video και φωτογραφία) των 
στόχων σε μια οθόνη, τόσο κατά τη διάρκεια της 
ημέρας όσο και κατά τη διάρκεια της νύκτας. 

          A.O 

6  4.2.1.4 
Η γενική διαμόρφωση από πλευράς υλικού του 
αναβαθμισμένου συστήματος θα πρέπει να 
περιλαμβάνει: 

          A.O 



Ι-2 
 

  

7  4.2.1.4.1 
Μια ηλεκτρο-οπτική κεφαλή που θα συνοδεύεται κατ’ 
ελάχιστον από συσκευές ανίχνευσης, μετρήσεων και 
ελέγχου. 

          
A.O 

8  4.2.1.4.2 
Μια τράπεζα ελέγχου που θα αποτελείται κατ’ 
ελάχιστον από μια οθόνη και έναν πίνακα ελέγχου, με 
το κατάλληλο λογισμικό. 

          
A.O 

9  4.2.1.4.3 Τρίποδα στήριξης και μηχανισμό περιστροφής και 
ανύψωσης (Pan – Tilt). 

          
A.O 

10  4.2.1.5 

Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να ελέγχεται 
από το χειριστή μέσω της τράπεζας ελέγχου και να 
παρέχει την εικόνα (video - φωτογραφία) του 
περιβάλλοντος χώρου, αναλυμένη από την κάμερα 
(θερμική κάμερα υπερύθρων ή TV κάμερα ημέρας), 
όπως και πληροφορίες για τις συντεταγμένες του 
στόχου και το εύρος πεδίου θέασης (Field of View). 

          
A.O 

11  4.2.1.6 

Το αναβαθμισμένο σύστημα θα πρέπει να ικανό να 
λειτουργεί τόσο επί εδάφους (τοποθετημένο με 
ασφάλεια σε κατάλληλο τρίποδα που είτε θα είναι ο 
υφιστάμενος ως έχει είτε ο υφιστάμενος 
αναβαθμισμένος είτε θα παρέχεται νέος με μέριμνα 
του Προμηθευτή) όσο και επί των θωρακισμένων 
οχημάτων HUMMER M1118GR, που ήδη διαθέτει η 
Υπηρεσία για τη λειτουργία των υφιστάμενων Η/Ο 
αισθητήρων MARGO-T. 

          
A.O 

12  4.2.1.7 
Αναλυτικότερα, το αναβαθμισμένο σύστημα θα 
πρέπει να διαθέτει τα παρακάτω επιχειρησιακά 
χαρακτηριστικά: 

  100%         
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13  4.2.1.7.1 

Να αποτελείται τουλάχιστον από:  
4.2.1.7.1.1 Ηλεκτροοπτική κεφαλή, η οποία να 
αποτελείται τουλάχιστον από: 
4.2.1.7.1.2 Θερμικό εικονολήπτη υπερύθρων. 
4.2.1.7.1.3 TV κάμερα ημέρας. 
4.2.1.7.1.4 Αποστασιόμετρο LASER. 
4.2.1.7.1.5 Μονάδα προσανατολισμού του Βορρά και 
εύρεσης θέσης. 
4.2.1.7.1.6 Πλατφόρμα στήριξης και περιστροφής 
(pan-tilt platform). 
4.2.1.7.1.7 Εξοπλισμός σύζευξης της κάμερας με το 
αποστασιόμετρο. 
4.2.1.7.1.8 Τράπεζα Ελέγχου των λειτουργιών του 
συστήματος και απεικόνισης της εικόνας video. 
4.2.1.7.1.9 Τρίποδα με τηλεσκοπικά άκρα, για τη 
δυνατότητα παραλληλισμού του συγκροτήματος με 
τον ορίζοντα. 
4.2.1.7.1.10 Καλώδια διασύνδεσης.  
4.2.1.7.1.11 Κιβώτια ασφαλούς μεταφοράς και 
αποθήκευσης. 

          Α.Ο 

14  4.2.1.7.2 

Να συνοδεύεται από τα απαραίτητα υλικά – 
παρελκόμενα για την λειτουργία και την εγκατάστασή 
του τόσο επί εδάφους (επί τρίποδα) όσο και επί του 
υφιστάμενου οχήματος φορέα.  

          Α.Ο 

15  4.2.1.7.3 

Επιθυμητή η λειτουργία του συστήματος εν κινήσει 
(απαιτείται δηλαδή η ύπαρξη της δυνατότητας κίνησης 
του οχήματος ενώ το σύστημα είναι σε κατάσταση 
λειτουργίας, χωρίς να προκαλούνται φθορές στο 
σύστημα). 

   5%       (α) 

16  4.2.1.7.4 

Να έχει τη δυνατότητα ανίχνευσης και αναγνώρισης 
στόχων ημέρα και νύχτα, κάτω από δύσκολες 
κλιματολογικές συνθήκες (οι απαιτούμενες 
κλιματολογικές συνθήκες λειτουργίας καθορίζονται 
παρακάτω) και συνθήκες χαμηλής ορατότητας. 

          Α.Ο 

17  4.2.1.7.5 

Να έχει τη δυνατότητα ανίχνευσης, αναγνώρισης και 
ταυτοποίησης πολλαπλών κινούμενων και στατικών 
στόχων στο έδαφος και στην επιφάνεια της 
θάλασσας. 

          Α.Ο 

18  4.2.1.7.6 
Οι ελάχιστες επιθυμητές αποστάσεις ανίχνευσης, 
αναγνώρισης και ταυτοποίησης για τον θερμικό 
εικονολήπτη έχουν όπως παρακάτω: 

   40%        

19  4.2.1.7.6.1 Στόχος 0.5m X 1.8m (Διαστάσεις ενός μέσου άνδρα) :     50%       
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20  4.2.1.7.6.1.1 Ανίχνευση στα 7 χλμ.           .Α.Ο 

21  4.2.1.7.6.1.2 
Επιθυμητή η δυνατότητα ανίχνευσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. 

   
 

 30%     (β) 

22  4.2.1.7.6.1.3 Αναγνώριση στα 4 χλμ.           Α.Ο 

23  4.2.1.7.6.1.4 
Επιθυμητή η δυνατότητα αναγνώρισης σε 
μεγαλύτερες αποστάσεις. 

   
 

 40%     (β) 

24  4.2.1.7.6.1.5 Ταυτοποίηση στα 2 χλμ.           Α.Ο 

25  4.2.1.7.6.1.6 
Επιθυμητή η δυνατότητα εξακρίβωσης σε 
μεγαλύτερες αποστάσεις. 

   
 

 30%     (β) 

26  4.2.1.7.6.2 
Στόχος 2.3m X 2.3m (Διαστάσεις ενός μέσου 
οχήματος): 

    50%       

27  4.2.1.7.6.2.1 Ανίχνευση στα 12 χλμ.           Α.Ο 

28  4.2.1.7.6.2.2 
Επιθυμητή η δυνατότητα ανίχνευσης σε μεγαλύτερες 
αποστάσεις. 

     30%  
 

  (β) 

29  4.2.1.7.6.2.3 Αναγνώριση στα 8 χλμ.           Α.Ο 

30  4.2.1.7.6.2.4 
Επιθυμητή η δυνατότητα αναγνώρισης σε 
μεγαλύτερες αποστάσεις. 

     40%  
   

(β) 

31  4.2.1.7.6.2.5 Εξακρίβωση στα 4 χλμ.           Α.Ο 

32  4.2.1.7.6.2.6 
Επιθυμητή η δυνατότητα ταυτοποίησης σε 
μεγαλύτερες αποστάσεις. 

     30%  
   

(β) 

33  4.2.1.7.7 

Επιθυμητό να έχει τη δυνατότητα ενσύρματης ή 
ασύρματης διασύνδεσης με τους υφιστάμενους Ρ/Ε 
BOR-A550, για την αυτόματη προσαρμογή του Η/Ο 
αισθητήρα στο στόχο που εντοπίζεται από τον Ρ/Ε. 

   5%    

   

(α) 

34  4.2.1.7.8 
Επιθυμητό να δύναται να λειτουργεί πλήρως και 
αδιάλειπτα για 24 ώρες, χωρίς διακοπή για τυχόν 
ρυθμίσεις. 

   10%    
   

(β) 

35  4.2.1.7.9 

Να διαθέτει τον απαραίτητο εξοπλισμό για να μπορεί 
να τηλεχειριστεί πλήρως από απόσταση τουλάχιστον 
50 μέτρα (ενσύρματα ή ασύρματα). Για την κάλυψη 
της εν λόγω απαίτησης είναι δυνατή η χρήση της 
υφιστάμενης καλωδίωσης ή νέας κατά την κρίση του 
προμηθευτή. 

       

   

Α.Ο 

36  4.2.1.7.10 
Να λειτουργεί σε υψόμετρο τουλάχιστον μέχρι 1000μ 
(ASL). 

       
   

Α.Ο 

37  4.2.1.7.11 
Επιθυμητή η δυνατότητα λειτουργίας σε υψόμετρο 
άνω των 1000μ 

   5%    
   

(β) 

38  4.2.1.7.12 
Ο θερμικός αισθητήρας υπερύθρων να είναι 
ψυχόμενος (cooled). 

       
   

Α.Ο 

39  4.2.1.7.13 
Η TV κάμερα ημέρας να έχει τη δυνατότητα οπτικής 
και ψηφιακής μεγέθυνσης (zoom). 

       
   

Α.Ο 
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40  4.2.1.7.14 
Η θερμική κάμερα υπερύθρων να έχει τη δυνατότητα 
οπτικής μεγέθυνσης. 

       
   

Α.Ο 

41  4.2.1.7.15 Να έχει τη δυνατότητα εστίασης (focus).           Α.Ο 

42  4.2.1.7.16 Να διαθέτει λογισμικό σταθεροποίησης της εικόνας.           Α.Ο 

43  4.2.1.7.17 
Να έχει τη δυνατότητα παρατήρησης σε στενό 
(NFOV) και ευρύ πεδίο (WFOV). 

       
   

Α.Ο 

44  4.2.1.7.18 
Να έχει τη δυνατότητα εγγραφής και αποθήκευσης 
βίντεο. 

       
   

Α.Ο 

45  4.2.1.7.19 
Να έχει τη δυνατότητα λήψης και αποθήκευσης 
φωτογραφιών. 

       
   

Α.Ο 

46  4.2.1.7.20 
Να δίνει τις συντεταγμένες των ανιχνευόμενων 
στόχων (το σύστημα). 

       
   

Α.Ο 

47  4.2.1.7.21 

Να διαθέτει κατάλληλη έξοδο (interface) για μετάδοση 
της συλλεγόμενης εικόνας video σε πραγματικό 
χρόνο ή κοντά σε πραγματικό χρόνο στα Κέντρα 
Επιχειρήσεων του ΣΞ. 

       

   

Α.Ο 

48  4.2.1.7.22 
Η πλατφόρμα στρέψης – κλίσης να διαθέτει 
δυνατότητα οριζόντιας περιστροφής και κάθετης 
ανύψωσης - κλίσης. 

       
   

Α.Ο 

49  4.2.1.7.23 
Η πλατφόρμα στρέψης – κλίσης να έχει τη 
δυνατότητα προσαρμογής φορτίου ανάλογη του 
βάρους του αισθητήρα. 

       
   

Α.Ο 

50  4.2.1.7.24 
Ο χειρισμός του συστήματος να δύναται να 
πραγματοποιείται από έναν (1) χειριστή. 

       
   

Α.Ο 

51  4.2.1.7.25 

Ο χειρισμός του συστήματος από το χειριστή να 
πραγματοποιείται μέσω κατάλληλου λογισμικού (HMI 
- Human Machine Interface), ενσωματωμένου στην 
τράπεζα ελέγχου και απεικόνισης. 

       

   

Α.Ο 

52  4.2.1.7.26 
Επιθυμητή η δυνατότητα απομακρυσμένου 
τηλεχειρισμού μέσω δικτύου είτε αναλογικής είτε IP 
διαμόρφωσης. 

   15%    
   

(α) 

53  4.2.1.7.27 
Επιθυμητή η δυνατότητα ταυτόχρονης θερμικής και 
οπτικής απεικόνισης επί της οθόνης, κατ’ επιλογή του 
χειριστή. 

   5%    
   

(α) 

54  4.2.1.7.28 

Να υφίσταται δυνατότητα ενσωμάτωσης ψηφιακού 
γεωγραφικού υπόβαθρου στη μονάδα ελέγχου και 
απεικόνισης και να ενσωματώνει χάρτες σε 
επιθυμητές μορφές RASTER (ψηφιοποιημένοι), DTM 
(ψηφιακοί) δορυφορικοί ορθοφωτοχάρτες, 
τουλάχιστον. 

       

   

Α.Ο 

55  4.2.1.7.29 
Εύρος θερμοκρασίας λειτουργίας αναβαθμισμένου 
συστήματος σε θερμοκρασία περιβάλλοντος από -20 
έως +45

ο
 C τουλάχιστον. 

       
   

Α.Ο 



Ι-6 
 

  

56  4.2.1.7.30 
Μεγαλύτερο εύρος θερμοκρασιών λειτουργίας 
βαθμολογείται. 

   10%    
   

(β) 

57  4.2.1.7.31 
Εύρος θερμοκρασίας αποθήκευσης αναβαθμισμένου 
συστήματος σε θερμοκρασία περιβάλλοντος από -20 
έως +50

ο
 C τουλάχιστον. 

       
   

Α.Ο 

58  4.2.1.7.32 
Μεγαλύτερο εύρος θερμοκρασιών αποθήκευσης  
βαθμολογείται. 

   5%    
   

(β) 

59  4.2.1.7.33 

Όλα τα υλικά που συγκροτούν τον αναβαθμισμένο 
Η/Ο αισθητήρα να μπορούν να συσκευάζονται σε 
θήκες μεταφοράς και η κάθε θήκη να μπορεί να 
μεταφέρονται το πολύ από 2 άτομα. Δυνατόν οι εν 
λόγω θήκες μεταφοράς να είναι οι υφιστάμενες θήκες 
μεταφοράς των Η/Ο αισθητήρων MARGO-T, σε 
διαφορετική περίπτωση να παρασχεθούν νέες, με 
μέριμνα του Προμηθευτή. 

       

   

Α.Ο 

60  4.2.1.7.34 

Το απαιτούμενο χρονικό διάστημα για την ανάπτυξη 
του συστήματος για λειτουργία αποσυσκευασία, 
συναρμολόγηση, εγκατάσταση, διασύνδεση) να μην 
ξεπερνάει τα 60 λεπτά. 

       

   

Α.Ο 

ΤΕΧΝΙΚΕΣ ΑΠΑΙΤΗΣΕΙΣ  60%          

61   Τεχνικά Χαρακτηριστικά   100%         

62   Τεχνικές Επιδόσεις    75%        

63  4.2.2 
Το είδος και οι τεχνικές προδιαγραφές των υπό 
αναβάθμιση Η/Ο αισθητήρων είναι: 

    100%      Α.Ο. 

64  4.2.2.1 Θερμικός εικονολήπτης υπερύθρων.      25%      

65  4.2.2.1.1 
Ο αισθητήρας να είναι ψυχόμενος 3ης γενιάς (Cooled 
3rd Generation)  

          Α.Ο. 

66  4.2.2.1.2 
Η φασματική απόκριση του αισθητήρα (spectral 
range) να είναι στην περιοχή 3 - 5 μm ή 7 – 12 μm. 

          Α.Ο. 

67  4.2.2.1.3 
Η ανάλυση να είναι κατ’ ελάχιστο 640 (οριζοντίως) x 
480 (καθέτως) εικονικά στοιχεία (pixels). 

          Α.Ο 

68  4.2.2.1.4 Επιθυμητή η καλύτερη ανάλυση.       20%    (β) 

69  4.2.2.1.5 

Επιθυμητή θερμική ευαισθησία (Noise Equivalent 
Difference Temperature –NETD) στα 50 mK. 
(Βαθμολογούμενο κριτήριο η καλύτερη θερμική 
ευαισθησία) 

      7,5%    (β) 

70  4.2.2.1.6 

Επιθυμητή η δυνατότητα συνεχόμενης  οπτικής 
μεγέθυνσης (optical zoom) x14,5. (Βαθμολογούμενο 
κριτήριο, οι μεγαλύτερες τιμές οπτικής 
μεγέθυνσης) 

      15%    (β) 

71  4.2.2.1.7 
Επιθυμητή η δυνατότητα επιπλέον ψηφιακής 
μεγέθυνσης  

      2,5%    (α) 
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72  4.2.2.1.8 WFOV       15%    Α.Ο 

73  4.2.2.1.8.1 
Επιθυμητό οριζόντιο WFOV: 10

o
 . (Βαθμολογούμενο 

κριτήριο οι μεγαλύτερες τιμές) 
       50%   (β) 

74  4.2.2.1.8.2 
Επιθυμητό κατακόρυφο WFOV:6,75

ο
.
 

(Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι μεγαλύτερες τιμές) 
       50%  

 
(β) 

75  4.2.2.1.9 NFOV       15%    Α.Ο 

76  4.2.2.1.9.1 
Επιθυμητή οριζόντιο NFOV: 3

ο
. (Βαθμολογούμενο 

κριτήριο, οι μικρότερες τιμές) 
       50% 

  
(β) 

77  4.2.2.1.9.2 
Επιθυμητό κατακόρυφο NOV:2,25

o
. 

(Βαθμολογούμενο κριτήριο οι μικρότερες τιμές) 
       50% 

  
(β) 

78  4.2.2.1.10 Ελάχιστο επιθυμητό MTBF: 8000 ώρες           Α.Ο 

79  4.2.2.1.11 
Καλύτερη τιμή για το MTBF θα βαθμολογηθεί 
ανάλογα. 

      10%  
  

(β) 

80  4.2.2.1.12 
Επιθυμητή εστίαση για όλα τα FOV’ s: 50 μέτρα έως 
το άπειρο. 

      7,5%  
  

(β) 

81  4.2.2.1.13 
Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της 
εστίασης (focus). 

      2,5%  
  

(α) 

82  4.2.2.1.14 
Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της 
απολαβής (gain). 

      2,5%  
  

(α) 

83  4.2.2.1.15 
Να διαθέτει αναλογικό ή ψηφιακό interface για έξοδο 
video. 

        
  

Α.Ο 

84  4.2.2.1.16 Να δίνει σήμα εικόνας συνεχούς κίνησης (video).           Α.Ο 

85  4.2.2.1.17 Επιθυμητός χρόνος ψύξεως 7 λεπτά στους 20ο C.       2,5%    (β) 

86  4.2.2.1.18 
Η κάμερα να καταγράφει το χρόνο λειτουργίας της και 
τα δεδομένα αυτά να είναι προσπελάσιμα. 

        
  

Α.Ο 

87  4.2.2.2 Οπτική TV κάμερα ημέρας – νύχτας.      25%      

88  4.2.2.2.1 Να είναι έγχρωμη.           Α.Ο 

89  4.2.2.2.2 
Να διαθέτει αισθητήρα οπτικής απεικόνιση ανάλυσης 
τουλάχιστον Full ΗD. 

        
  

Α.Ο 

90  4.2.2.2.3 
Μεγαλύτερη τιμή για ενεργά εικονοστοιχεία  θα 
βαθμολογηθεί ανάλογα. 

      10%  
  

(β) 

91  4.2.2.2.4 Έξοδος video CCIR αναλογικό ή ψηφιακό.           Α.Ο 

92  4.2.2.2.5 
H δυνατότητα μεγέθυνσης του φακού να είναι 
τουλάχιστον (24x) στην οπτική μεγέθυνση (Optical 
zoom). 

        
  

Α.Ο 

93  4.2.2.2.6 
Καλύτερη οπτική μεγέθυνση θα βαθμολογηθεί 
ανάλογα. 

      15% 
   

(β) 
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94  4.2.2.2.7 
Να έχει δυνατότητα επιπλέον ψηφιακής μεγέθυνσης 
(Digital zoom) τουλάχιστον (12x) . 

       
   

Α.Ο 

95  4.2.2.2.8 
Καλύτερη ψηφιακή μεγέθυνση θα βαθμολογηθεί 
ανάλογα. 

      15%  
  

(β) 

96  4.2.2.2.9 
Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση της 
εστίασης (focus). 

      2,5% 
   

(α) 

97  4.2.2.2.10 
Επιθυμητή η αυτόματη και χειροκίνητη ρύθμιση του 
λευκού (white balance). 

      2,5%  
  

(α) 

98  4.2.2.2.11 Ευαισθησία (lux) στο φως 1,5 lx.           Α.Ο 

99  4.2.2.2.12 Επιθυμητή η καλύτερη ευαισθησία.       10%    (β) 

100  4.2.2.2.13 WFOV       20%     

101  4.2.2.2.13.1 
Επιθυμητή Οριζόντιο WFOV: 24

ο
  (Βαθμολογούμενο 

κριτήριο, οι μεγαλύτερες τιμές) 
       50% 

  
(β) 

102  4.2.2.2.13.2 
Επιθυμητό κατακόρυφο WFOV:16

ο 

(Βαθμολογούμενο κριτήριο, βαθμολογούμενο 
κριτήριο οι μεγαλύτερες τιμές) 

       
50%   

(β) 

103  4.2.2.2.14 NFOV       20%     

104  4.2.2.2.14.1 
Επιθυμητό οριζόντιο NFOV: 3

ο
 (Βαθμολογούμενο 

κριτήριο, οι μικρότερες τιμές) 
       

50%   
(β) 

105  4.2.2.2.14.2 
Επιθυμητό κατακόρυφο NOV:2,25

o
 

(Βαθμολογούμενο κριτήριο, οι μικρότερες τιμές) 
       

50%   
(β) 

106  4.2.2.2.15 
Η αποδεκτή τιμή για το λόγο σήματος προς θόρυβο 
(SNR) είναι 50 dΒ. 

       
   

Α.Ο 

107  4.2.2.2.16 
Καλύτερη τιμή για το λόγο σήματος προς θόρυβο 
(SNR) θα βαθμολογηθεί ανάλογα.  

      5% 
   

(β) 

108  4.2.2.3 Αποστασιόμετρο      5%      

109  4.2.2.3.1 
Να διαθέτει δυνατότητα μέτρησης αποστάσεων από 
50μ έως 20.000μ. 

       
   

Α.Ο 

110  4.2.2.3.2 
Μεγαλύτερη απόσταση των 20.000μ θα 
βαθμολογηθεί ανάλογα. 

      20% 
   

(β) 

111  4.2.2.3.3 Ακρίβεια μέτρησης αποστάσεων +-5 μ.           Α.Ο 

112  4.2.2.3.4 
Καλύτερες επιδόσεις σε ακρίβεια μέτρησης 
αποστάσεων θα βαθμολογηθούν ανάλογα. 

      40% 
   

(β) 

113  4.2.2.3.5 
Να είναι ασφαλές κατά τη χρήση του για τους 
οφθαλμούς του χειριστή. 

       
   

Α.Ο 

114  4.2.2.3.6 
Να γίνεται πλήρης χειρισμός του αποστασιόμετρου 

μέσα από την τράπεζα ελέγχου 
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115  4.2.2.3.7 

Επιθυμητό γρήγορη ρύθμιση να μπορεί να 
πραγματοποιηθεί χρησιμοποιώντας το κατάλληλο 
εργονομικό χειριστήριο (υφιστάμενο ή αναβαθμισμένο 
ή νέο) του αισθητήρα. 

      20% 

   

 

116  4.2.2.3.8 
Η μέτρηση της απόστασης του στόχου να 
πραγματοποιείται είτε από το μενού λειτουργιών του 
αισθητήρα είτε από το χειριστήριο. 

       
   

Α.Ο 

117  4.2.2.3.9 
Επιθυμητή η αυτόματη μέτρηση της απόστασης του 
στόχου, χωρίς την παρέμβαση του χειριστή. 

      20% 
   

(α) 

118  4.2.2.3.10 

Τα αποτελέσματα της μέτρησης του στόχου να 
εμφανίζονται σε ανάλογη θέση στο μενού 
παραμέτρων επί της οθόνης και ο στόχος να 
τοποθετείται στο χάρτη, αυτόματα από το σύστημα. 

       

   

Α.Ο 

119  4.2.2.4 Πλατφόρμα στήριξης και περιστροφής (pan-tilt).      15%     Α.Ο 

120  4.2.2.4.1 

To συγκρότημα (οπτική και θερμική κάμερα) να 
μπορεί να προσαρμόζεται σε μηχανική βάση – 
κεφαλή οριζόντιας/κάθετης κίνησης (για την 
περίπτωση που δεν έχει ενσωματωμένο μηχανισμό 
οδήγησης), η οποία να παρέχει τη δυνατότητα για 
πλήρως ελεγχόμενες λειτουργίες οριζόντιας κίνησης 
(Pan) και κάθετης κίνησης (Tilt). Η βάση αυτή μπορεί 
να είναι η υφιστάμενη χωρίς 
αναβαθμίσεις/τροποποιήσεις ή αναβαθμισμένη 
υφιστάμενη ή νέα βάση που θα παρέξει ο 
προμηθευτής. 

       

   

Α.Ο 

121  4.2.2.4.2 
Η γωνία οριζόντιας κίνησης (pan angle):  να είναι κατ’ 
ελάχιστο από -180

ο
 έως +180

ο
 (αζιμούθιο). 

       
   

Α.Ο 

122  4.2.2.4.3 
Μεγαλύτερο εύρος της γωνίας οριζόντιας κίνησης θα 
βαθμολογηθεί ανάλογα. 

      60% 
   

(β) 

123  4.2.2.4.4 
Η γωνία κάθετης κίνησης (tilt angle) να είναι κατ’ 
ελάχιστο από -45º έως +40º (κλίση – ανύψωση). 

       
   

Α.Ο 

124  4.2.2.4.5 
Μεγαλύτερο εύρος της γωνίας κάθετης κίνησης θα 
βαθμολογηθεί ανάλογα. 

      40% 
   

(β) 

125  4.2.2.5 Τράπεζα Ελέγχου και Απεικόνισης      30%     Α.Ο 



Ι-10 
 

  

126  4.2.2.5.1 

Η τράπεζα ελέγχου και απεικόνισης παρέχει πρέπει 
κατ’ ελάχιστον να παρέχει: 
4.2.2.5.1.1 Την εικόνα video του στόχου αναλυμένη 
από την επιθυμητή κάμερα (TV ή IR). 
4.2.2.5.1.2 Το γεωγραφικό χάρτη της περιοχής, ως 
υπόβαθρο στην οθόνη. 
4.2.2.5.1.3 Πληροφορίες που αφορούν στην 
κατεύθυνση οπτικής επαφής. 
4.2.2.5.1.4 Πληροφορίες του στόχου (απόσταση από 
τον αισθητήρα, ύψος και συντεταγμένες κ.α) 

       

   

Α.Ο 

127  4.2.2.5.2 

Να αποτελείται κατ’ ελάχιστον από: 
4.2.2.5.2.1 Ηλεκτρονικό Υπολογιστή (H/Y) 
4.2.2.5.2.2 Οθόνη. 
4.2.2.5.2.3 Εργονομικό χειριστήριο (joystick) 
(υφιστάμενο ή αναβαθμισμένο ή νέο) 
4.2.2.5.2.4 Ποντίκι (mousepad). 
4.2.2.5.2.5 Κατάλληλο λογισμικό. 

       

   

Α.Ο 

128  4.2.2.5.3 

Επιθυμητή η αντικατάσταση της υφιστάμενης μονάδας 
ελέγχου και απεικόνισης από κατάλληλο ruggedized 
φορητό Ηλεκτρονικό Υπολογιστή, μικρότερων 
διαστάσεων, στρατιωτικών προδιαγραφών. 

      35% 

   

(α) 

129  4.2.2.5.4 

Τα χαρακτηριστικά του Η/Υ (είτε είναι αυτόνομος είτε 
είναι ενσωματωμένος στην τράπεζα ελέγχου των Η/Ο 
αισθητήρων MARGO-T (υφιστάμενη ή αναβαθμισμένη 
ή νεά) είναι:  
 4.2.2.5.4.1 Να διαθέτει επεξεργαστή Intel Core i5 ή 
καλύτερο. 
 4.2.2.5.4.2 Να διαθέτει προσωρινή μνήμη 8 GB DDR3 
RAM στα 1600 MHz ή καλύτερη. 
 4.2.2.5.4.3 Να διαθέτει δύο σκληρούς δίσκου 1 ΤΒ για 
το λειτουργικό σύστημα, το σύστημα χαρτογράφησης 
και την καταγραφή. 
 4.2.2.5.4.4 Να διαθέτει τουλάχιστον 3 θύρες USB. 
 4.2.2.5.4.5 Να διαθέτει κάρτα γραφικών ATI ή NVIDIA 
2 GB DDR3 RAM DVI-I ή καλύτερη. 

       

   

Α.Ο 

130  4.2.2.5.5 Οθόνη       5%     

131  4.2.2.5.5.1 Τύπος: 15΄΄ LCD ή μεγαλύτερη.           Α.Ο 

132  4.2.2.5.5.2 Ανάλυση: 1280x1024 τουλάχιστον.           Α.Ο 

133  4.2.2.5.5.3 Καλύτερη ανάλυση θα βαθμολογηθεί.        100%   (β) 

134  4.2.2.5.6 Λογισμικό       60%     
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135  4.2.2.5.6.1 

Το απαραίτητο λογισμικό για τη λειτουργία και έλεγχο 
του αναβαθμισμένου συστήματος θα πρέπει να 
παραδοθεί εγκατεστημένο και δεν θα πρέπει να 
απαιτεί επιδέξιους χειρισμούς από το χειριστή. 

       

   

Α.Ο 

136  4.2.2.5.6.2 Επιθυμητό το λογισμικό να δέχεται αναβαθμίσεις.        7,5%   (α) 

137  4.2.2.5.6.3 

Ο χειρισμός του συστήματος να πραγματοποιείται 
μέσω κατάλληλου λογισμικού – διεπαφής ανθρώπου 
μηχανής (HMI – Human Machine Interface), το οποίο 
να ενσωματώνει αντίστοιχο λογισμικό 
χαρτογράφησης. 

       

   

Α.Ο 

138  4.2.2.5.6.4 
Το λογισμικό να επιτρέπει το βίντεο (IR ή TV) να 
απεικονίζεται σε ένα παράθυρο ή σε μια 360

ο
 

πανοραμική μπάρα. 
       

   
Α.Ο 

139  4.2.2.5.6.5 
Το λογισμικό να επιτρέπει στο χειριστή να ρυθμίζει, να 
στρέφει και να ανυψώνει την IR και την TV κάμερα. 

       
   

Α.Ο 

140  4.2.2.5.6.6 
Η ενεργοποίηση/απενεργοποίηση των καμερών να 
εκτελείται από κατάλληλο μενού ρυθμίσεων. 

       
   

Α.Ο 

141  4.2.2.5.6.7 
Οι παράμετροι των καμερών (TV και IR) να 
ρυθμίζονται από κατάλληλο μενού. 

       
   

Α.Ο 

142  4.2.2.5.6.8 
Επιθυμητή η γρήγορη ρύθμιση  των παραμέτρων των 
καμερών να μπορεί να πραγματοποιηθεί με τη χρήση 
του εργονομικού χειριστηρίου. 

       
5%   

(α) 

143  4.2.2.5.6.9 

Επιθυμητό μέσω του λογισμικού να καθορίζονται 2 
επίπεδα πρόσβασης στις λειτουργίες του 
αναβαθμισμένου συστήματος, χειριστή και διαχειριστή 
συστήματος. 

       

5%   

(α) 

144  4.2.2.5.6.10 
Ο γεωγραφικός χάρτης να μπορεί να επιλέγεται 
χειροκίνητα από το χειριστή. 

       
   

Α.Ο 

145  4.2.2.5.6.11 
Επιθυμητό ο γεωγραφικός χάρτης να φορτώνεται 
αυτόματα, από το σύστημα. 

       
7,5%   

(α) 

146  4.2.2.5.6.12 
Ο προσανατολισμός του αναβαθμισμένου 
συστήματος σε σχέση με το βορρά να δύναται να 
εκτελείται χειροκίνητα από το χειριστή. 

       
   

Α.Ο 

147  4.2.2.5.6.13 
Επιθυμητό ο προσανατολισμός του συστήματος σε 
σχέση με το βορρά να εκτελείται αυτόματα, από το 
σύστημα. 

       7,5% 
  

(α) 

148  4.2.2.5.6.14 
Επιθυμητό ο χειριστής να δύναται να μετακινεί το 
χάρτη προς όλες τις κατευθύνσεις. 

       5% 
  

(α) 

149  4.2.2.5.6.15 
Επιθυμητό ο χειριστής να δύναται να σμικρύνει ή να 
μεγεθύνει το χάρτη. 

       5% 
  

(α) 

150  4.2.2.5.6.16 
Ο χειριστής να δύναται να τοποθετεί πλέγμα κάθετων 
τεμνόμενων γραμμών για υπολογισμό 
συντεταγμένων. 

        
  

Α.Ο 
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151  4.2.2.5.6.17 
Το λογισμικό να υποστηρίζει WG484 και UTM 
σύστημα συντεταγμένων τουλάχιστον. 

        
  

Α.Ο 

152  4.2.2.5.6.18 
Επιθυμητό μέσω του λογισμικού να δύναται να 
καθορισθούν συγκεκριμένες περιοχές ενδιαφέροντος, 
όπου το σύστημα θα εκτελεί επιτήρηση. 

       7,5% 
  

(α) 

153  4.2.2.5.6.19 
Ο χειριστής να μπορεί να ελέγχει τις κινήσεις της 
πλατφόρμας τόσο σε θέση όσο και σε ταχύτητα. 

       
   

Α.Ο 

154  4.2.2.5.6.20 

Πέραν της απόστασης από τον αναβαθμισμένο 
αισθητήρα, οι ελάχιστες απαιτούμενες πληροφορίες 
που απαιτούνται για έναν επιτηρούμενο στόχο είναι το 
αζιμούθιο του στόχου σε σχέση με το σύστημα και οι 
συντεταγμένες του στόχου. 

       

   

Α.Ο 

155  4.2.2.5.6.21 
Επιθυμητές επιπλέον πληροφορίες για τον 
ανιχνευόμενο στόχο είναι η ταχύτητα, η κατεύθυνση 
κίνησης, η ώρα έναρξης της ανίχνευσης και το ύψος. 

       10% 
  

(α) 

156  4.2.2.5.6.22 
Πληροφορίες που παρέχει το συστημα για το στόχο 
πλέον των παραπάνω βαθμολογούνται. 

       10% 
  

(α) 

157  4.2.2.5.6.23 

Επιθυμητό στους στόχους/ίχνη που εντοπίζονται να 
αποδίδεται αυτόματα από το σύστημα χαρακτηριστικό 
αλφαρηθμιτικό όνομα, το οποίο να συνοδεύεται από 
τα χαρακτηριστικά του στόχου όπως η ταχύτητα, η 
κατεύθυνση κίνησης, η ώρα που ανιχνεύθηκε. 

       2,5% 

  

(α) 

158  4.2.2.5.6.24 
Επιθυμητό να επισημαίνονται στο χάρτη οι «περιοχές 
σκίασης». 

       7,5% 
  

(α) 

159  4.2.2.5.6.25 
Επιθυμητό να εμφανίζονται στο χάρτη οι περιοχές 
θέασης. 

       5% 
  

(α) 

160  4.2.2.5.6.26 
Επιθυμητό να δύναται να πραγματοποιείται αυτόματη 
παρακολούθηση ενός στόχου που εντοπίσθηκε, κατ’ 
απαίτηση του χειριστή. 

       10% 
  

(α) 

161  4.2.2.5.6.27 

Επιθυμητό να δύναται να ενσωματωθούν στο χάρτη 
ίχνη (tracks) από εξωτερικό ραντάρ τύπου BOR-A550 
με το οποίο διασυνδέεται ο αναβαθμισμένος Η/Ο 
αισθητήρας. 

       5% 

  

(α) 

162  4.2.2.6 Περίβλημα.            

163  4.2.2.6.1 

Όπου είναι εφικτό, δύναται να χρησιμοποιηθεί το 
περίβλημα των υφιστάμενων υποσυγκροτημάτων του 
Η/Ο αισθητήρα MARGO-T (για παράδειγμα οι 
αναβαθμισμένες κάμερες ενδεχομένως να δύναται να 
εγκατασταθούν στο υφιστάμενο περίβλημα της Η/Ο 
κεφαλής). 

       

   

Α.Ο 
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164  4.2.2.6.2 

Το περίβλημα των νέων συσκευών που θα 
χρησιμοποιηθούν για τις ανάγκες της αναβάθμισης 
των Η/Ο αισθητήρων να είναι κατασκευασμένο από 
αλουμίνιο ή από άλλο ανοξείδωτο υλικό για 
προστασία του συγκροτήματος από τις συνθήκες 
περιβάλλοντος (υγρασία – σκόνη – διάβρωση). 

       

   

 

165  4.2.2.7 

Επικοινωνία και πρωτόκολλα.  

Το σύστημα να διαθέτει σειριακές συνδέσεις (serial 
communication protocols) RS232 ή RS485 καθώς και 
Ethernet διεπαφές. 

       

   

 

166  4.2.2.8 Τροφοδοσία.            

167  4.2.2.8.1 

Το σύστημα να τροφοδοτείται από εναλλασσόμενο 
ρεύμα 220  VAC ± 10% και συχνότητας τάσης 
λειτουργίας 50 Hz ± 0.5 Hz μέσω κατάλληλης 
τροφοδοτικής διάταξης. 

       

   

 

168  4.2.2.8.2 
Το σύστημα να τροφοδοτείται από συνεχές ρεύμα 24 
Vdc ή 12 Vdc. 

       
   

 

169  4.3 
Τα φυσικά χαρακτηριστικά των υπό προμήθεια 
H/O αισθητήρων είναι: 

   5%    
   

 

170  4.3.1 

Ο προμηθευτής είναι υποχρεωμένος να δηλώσει τις 
προδιαγραφές των συσκευών, σύμφωνα με τις οποίες  
γίνεται η  κατασκευή και  εξασφαλίζεται  η ποιότητα, 
καθώς και κάθε άλλο διαθέσιμο στοιχείο, με το οποίο 
ενισχύεται η δήλωσή του.   

       

   

Α.Ο 

171  4.3.2 
Όλα τα υλικά και τα παρελκόμενα που θα 
χρησιμοποιηθούν για την αναβάθμιση των 
συστημάτων να είναι καινούρια και αμεταχείριστα. 

       
   

Α.Ο 

172  4.3.3 

Ο αναβαθμισμένος Η/Ο αισθητήρας να είναι πλήρης, 
και να περιλαμβάνει όλα τα απαραίτητα εξαρτήματα 
και υλικά, ώστε να καλύπτονται οι απαιτήσεις της 
παρούσας περιγραφής και να εξασφαλίζεται η ομαλή 
και πλήρης λειτουργία του. 

       

   

Α.Ο 

173  4.3.4 
Η αντίσταση σε σκόνη και βροχή να είναι σύμφωνη 
τουλάχιστον με το πρότυπο ΙΡ66 (Ingress Protection). 

       
   

Α.Ο 

174  4.3.5 Μεγαλύτερος βαθμός προστασίας βαθμολογείται     100%      (β) 

175  4.3.6 

Το αναβαθμισμένο σύστημα να είναι συμβατό με τα 
παρακάτω πρότυπα: 
4.3.6.1   MIL-STD-810G (shock and vibration). 
 4.3.6.2    MIL-STD-461 (EMI/EMC) 
 4.3.6.3   MIL-STD-1275B (Electrical) 

       

   

Α.Ο 

176  4.4 Δυνατότητα Ελέγχου Βλαβών - Συντήρησης    20%        
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177  4.4.1 

Είναι επιθυμητό να υπάρχει δυνατότητα αυτοελέγχου 
κατά την εκκίνηση, των λειτουργιών του 
αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα και εύκολης 
αναγνώρισης του είδους βλάβης από το χειριστή, με 
οπτική ένδειξη επί οθόνης ή ακουστική ή και τα δύο. 

    50%   

   

(α) 

178  4.4.2 

Είναι επιθυμητό να πραγματοποιείται συνεχή 
εποπτεία της κατάστασης λειτουργίας, από τον ίδιο 
τον αισθητήρα και να εντοπίζονται τυχόν 
δυσλειτουργίες, σε επίπεδο βαθμίδας. 

    50%   

   

(α) 

179  4.5 Περιβάλλον            

180  4.5.1 
Θερμοκρασίες λειτουργίας και αποθήκευσης του 
συστήματος, όπως αναφέρονται στις επιχειρησιακές 
απαιτήσεις της παραγράφου 4. 

       
   

Α.Ο 

181  4.5.2 
Δυνατότητα λειτουργίας σε συνθήκες σχετικής 
υγρασίας ≤95%. 

       
   

 

182  4.6 Σχεδιασμός και Κατασκευή            

183  4.6.1 

Κάθε μέσο και εξάρτημα του κάθε αναβαθμισμένου 
Η/Ο αισθητήρα να είναι εναλλάξιμο και 
αντικαταστάσιμο με ακριβώς όμοιο μέσο – εξάρτημα 
άλλου ίδιου τύπου αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα. 

       

   

A.O 

184  4.6.2 
Όλα τα επιμέρους υποσυστήματα του Η/Ο αισθητήρα 
(αναβαθμισμένα ή όχι) να είναι πλήρως 
διαλειτουργικά μεταξύ τους. 

       
   

A.O 

185  4.7 Παρελκόμενα και Συστήματα            

186  4.7.1 

Ο προμηθευτής υποχρεούται να προσφέρει όλα τα 
απαιτούμενα παρελκόμενα σύνδεσης, διασύνδεσης 
και εγκατάστασης των Η/Ο αισθητήρων καθώς και το 
αντίστοιχο λογισμικό, για την πλήρη λειτουργία του, 
σύμφωνα με την παρούσα μελέτη (για εγκατάσταση 
τόσο επί τρίποδα όσο και επί του ανάλογου οχήματος 
– φορέα HUMMER M1118 GR). 

       

   

 

187  4.7.2 

Τυχόν επιπλέον παρελκόμενα του εν λόγω 
συστήματος, τα οποία μπορούν να τοποθετηθούν για 
μελλοντική χρήση, να αναφέρονται ξεχωριστά από τον 
προμηθευτή στην τεχνική του προσφορά. 

       

   

 

188  4.7.3 

Το αναβαθμισμένο σύστημα να διαθέτει τις 
απαραίτητες καλωδιώσεις για τη διασύνδεση των 
διαφόρων στοιχείων εξοπλισμού και την πλήρη 
λειτουργία του. 

       

   

 

189  5 Συσκευασία/Επισημάνσεις           A.O 
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190  5.1 

Οι υπό αναβάθμιση Η/Ο αισθητήρες, σε περίπτωση 
εναποθήκευσης και μεταφοράς, θα πρέπει να 
συνοδεύονται από κατάλληλες συσκευασίες που θα 
παρέχουν την απαιτούμενη προστασία των Ηλεκτρο-
οπτικών μερών του αισθητήρα. 

       

   

A.O 

191  5.2 

Κάθε προς παράδοση υλικό θα είναι συσκευασμένο 
έτσι  ώστε να εξασφαλίζεται η ασφαλής μεταφορά του 
από τον κατασκευαστή μέχρι τις στρατιωτικές 
αποθήκες της Υπηρεσίας στην περιοχή Αττικής και η 
αποθήκευση του για μεγάλο  χρονικό διάστημα. 

       

   

A.O 

192  5.3 

Οι παραδόσεις όλων των υλικών, 
συμπεριλαμβανομένων και των ανταλλακτικών, θα 
γίνεται σε χώρο που θα καθοριστεί από τον Αγοραστή 
εντός της περιοχής Αττικής. 

       

   

A.O 

193  5.4 
Τα έξοδα συσκευασίας και μεταφοράς βαρύνουν τον 
προμηθευτή. 

       
   

A.O 

194  5.5 
Οποιαδήποτε φθορά ή βλάβη κατά τη  μεταφορά των 
συσκευών βαρύνει τον προμηθευτή. 

       
   

A.O 

195  5.6 
Όλες οι ενδεικτικές πινακίδες και σημάνσεις 
ασφαλείας να είναι γραμμένες στην ελληνική ή 
αγγλική γλώσσα. 

       
   

A.O 

196  5.7 

Επισημαίνεται ότι είναι δυνατή η χρήση των 
υφιστάμενων συσκευασιών μεταφοράς και 
αποθήκευσης, εφόσον πληρούν τις προϋποθέσεις 
που καθορίζονται στην παρούσα παράγραφο. 

       

   

A.O 

197  6 

Απαιτήσεις Συμμόρφωσης Υλικού 

 
Φύλλο Συμμόρφωσης  
 
 Είναι φύλλο συσχετίσεως της προσφοράς με τις 
απαιτήσεις της παρούσας Περιγραφής. Στο φύλλο 
αυτό, που θα είναι γραμμένο στην Ελληνική 
υποχρεωτικά, θα αναφέρονται  με λεπτομέρειες (και 
όχι μόνο με τις λέξεις ΣΥΜΜΟΡΦΟΥΜΕΘΑ ΝΑΙ ή 
ΟΧΙ) όλες οι υπάρχουσες συμφωνίες ή εκτροπές του  
προσφερόμενου υλικού, σε σχέση με  τα 
αναφερόμενα  στοιχεία στην παρούσα Περιγραφή, και 
με την ίδια σειρά.  Ακόμα στις απαντήσεις, 
ΥΠΟΧΡΕΩΤΙΚΑ, θα γίνεται παραπομπή (σελίδα και 
παράγραφος) στο τεχνικό εγχειρίδιο ή επίσημο 
PROSPECTUS, τα οποία, ΑΠΑΡΑΙΤΗΤΑ, θα 
συνοδεύουν το φύλλο συμμορφώσεως. 

       

   

 

ΣΥΝΟΛΟ ΟΜΑΔΑΣ Ι 80%           
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ΟΜΑΔΑ ΙΙ 

ΟΜΑΔΑ ΤΕΧΝΙΚΗΣ ΥΠΟΣΤΗΡΙΞΗΣ ΚΑΙ ΚΑΛΥΨΗΣ 
 

20%       

   

 

198  7 Υποστήριξη   100%         

199  7.1 Εγκατάσταση           A.O 

200  7.1.1 

Τα αναβαθμισμένα συστήματα Η/Ο αισθητήρων θα 
πρέπει να διαθέτουν δυνατότητα εγκατάστασης τόσο 
σε τρίποδα (υφιστάμενο ή αναβαθμισμένο ή νέο) όσο 
και στο υφιστάμενο θωρακισμένο όχημα – φορέα 
Μ1118GR. 

       

   

A.O 

201  7.1.2 

Η εγκατάσταση των αναβαθμισμένων Η/Ο 
αισθητήρων στα αντίστοιχα οχήματα φορείς θα 
πραγματοποιηθεί κατά βάση από το προσωπικό της 
Υπηρεσίας. Για το σκοπό αυτό: 

       

   

A.O 

202  7.1.2.1 

Ο προμηθευτής δεσμεύεται να προβεί στην 
εγκατάσταση ενός (1) αναβαθμισμένου συστήματος 
επί του ανάλογου οχήματος – φορέα, το οποίο θα 
αξιοποιηθεί ως «οδηγός» για την εγκατάσταση των 
υπολοίπων αναβαθμισμένων συστημάτων στα 
αντίστοιχα οχήματα – φορείς, από το προσωπικό της 
Υπηρεσίας. 

       

   

A.O 

203  7.1.2.2 

Ο προμηθευτής δεσμεύεται να εξασφαλίσει την 
εκπαίδευση του προσωπικού της Υπηρεσίας για την 
πραγματοποίηση όλων των απαραίτητων 
ενεργειών/τροποποιήσεων/διασκευών που θα 
απαιτηθούν για την εγκατάσταση των 
αναβαθμισμένων συστημάτων Η/Ο επί των 
υφιστάμενων  θωρακισμένων οχημάτων – φορέων 
HUMMER M118GR  (η προαναφερθείσα εκπαίδευση 
δύναται να πραγματοποιηθεί επί του «οδηγού» 
οχήματος – φορέα). 

       

   

A.O 

204  7.1.2.3 

Με το πέρας της εγκατάστασης του Η/Ο αισθητήρα 
επί του εν λόγω οχήματος –φορέα και της 
εκπαίδευσης του προσωπικού της Υπηρεσίας επί των 
παραπάνω εργασιών, ο προμηθευτής υποχρεούται 
να καταθέσει όλα τα απαραίτητα έγγραφα και 
σχεδιαγράμματα που απαιτούνται για την ορθή 
εγκατάστασή και των υπολοίπων 19 
αναβαθμισμένων Η/Ο αισθητήρων, η οποία θα 
πραγματοποιηθεί με μέριμνα της Υπηρεσίας. 

       

   

A.O 
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205  7.1.3 

Η παραπάνω δέσμευση θα αποτελεί όρο καλής 
εκτέλεσης της σύμβασης και μη εκπλήρωσή της θα 
υπόκειται σε ρήτρες που θα καθοριστούν στο στάδιο 
σύνταξης των Ειδικών Όρων του διαγωνισμού. 

       

   

A.O 

206  7.1.4 

Το σύνολο των απαιτούμενων υλικών για την 
εγκατάσταση του συνόλου των αισθητήρων επί των 
οχημάτων – φορέων (καλωδιώσεις, βάσης στήριξης, 
κ.λπ.) θα παρασχεθούν από τον προμηθευτή, βάση 
της σύμβασης προμήθειας. 

       

   

A.O 

207  7.2 Απαιτήσεις Αρχικής Υποστήριξης    100%        

208  7.2.1 Εγγύηση     80%       

209  7.2.1.1 

Στην τεχνική προσφορά να δηλώνεται ότι παρέχεται 
εγγύηση καλής λειτουργίας των αναβαθμισμένων Η/Ο 
αισθητήρων για τουλάχιστον 2 έτη, από την 
ημερομηνία οριστικής παραλαβής. 

       

   

Α.Ο 

210  7.2.1.2 

Η εγγύηση θα αφορά οπωσδήποτε τα καινούρια 
υλικά που χρησιμοποιήθηκαν από τον προμηθευτή 
για τις ανάγκες της αναβάθμισης καθώς και τα μέρη 
του Η/Ο αισθητήρα MARGO-T τα οποία 
αναβαθμίστηκαν με τη χρήση των νέων υλικών. 

       

   

Α.Ο 

211  7.2.1.3 
Επιθυμητό η εγγύηση να αφορά στο σύνολο του Η/Ο 
αισθητήρα. 

     70%  
   

(α) 

212  7.2.1.4 

Μέσα στα όρια του προαναφερθέντος χρονικού 
διαστήματος της εγγύησης καλής λειτουργίας, ο 
κατασκευαστής – προμηθευτής είναι υποχρεωμένος 
να επισκευάσει ή να αντικαταστήσει οποιοδήποτε 
από τα νέα ή αναβαθμισμένα υλικά/εξαρτήματα 
παρουσιάζουν φθορά ή βλάβη με δική του δαπάνη 
(υλικά, εργατικά, μεταφορικά κλπ.) με κατάλληλο 
εξουσιοδοτημένο για αυτό προσωπικό, πλην των 
δυσλειτουργιών που οφείλονται σε ανωτέρα βία ή σε 
χρήση από την Υπηρεσία, μη σύμφωνη με τα τεχνικά 
εγχειρίδια του κατασκευαστή.  

       

   

Α.Ο 

213  7.2.1.5 

Σε περίπτωση μη λειτουργίας των Η/Ο αισθητήρων 
λόγω βλάβης στα μέρη που υπέστησαν αναβάθμιση 
ή αντικαταστάθηκαν, ο χρόνος ισχύος της εγγύησης 
καλής λειτουργίας να παρατείνεται ισόποσα με το 
χρόνο μη χρησιμοποίησης του Η/Ο αισθητήρα. Οι 
επιπλέον ημέρες εγγύησης προσμετρούνται μόνο 
μετά την παρέλευση 5 εργάσιμων ημερών από την 
ειδοποίηση του προμηθευτή μέσω email, fax ή 
γραπτής επιστολής για τη βλάβη. 

       

   

Α.Ο 
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214  7.2.1.6 

Εντός 30 ημερολογιακών ημερών από την ημέρα 
ειδοποίησης του ο προμηθευτής υποχρεούται είτε να 
αποστείλει κατάλληλο τεχνικό προσωπικό στην έδρα 
της Μονάδας του μη λειτουργικού υλικού, για 
επιτόπου επισκευή αυτού ή να παραλάβει με μέριμνά 
του το υλικό εντός της προβλεπόμενης συσκευασίας 
αυτού και να το μεταφέρει στην έδρα του ή σε άλλο 
εξουσιοδοτημένο από αυτόν επισκευαστικό οίκο, για 
αποκατάσταση της βλάβης. Οποιαδήποτε έξοδα για 
την υλοποίηση της ανωτέρω διαδικασίας θα 
βαρύνουν τον προμηθευτή. Ο χρόνος που θα 
απαιτηθεί για την επισκευή δεν θα προσμετράται στο 
χρόνο της εγγύησης.   

       

   

Α.Ο 

215  7.2.1.7 

Για άρνηση ή καθυστέρηση αποστολής  συνεργείου 
επισκευής, μετά την παρέλευση 30 ημερολογιακών 
ημερών, ο προμηθευτής υπόκειται σε ποινικές 
ρήτρες, που θα καθοριστούν στο στάδιο κατάρτισης 
της Σύμβασης. 

       

   

Α.Ο 

216  7.2.1.8 

Όταν αποδεδειγμένα ο αναβαθμισμένος Η/Ο 
αισθητήρας λόγω βλαβών σε νέο ή αναβαθμισμένο 
υλικό παραμένει για τα 2 πρώτα χρόνια της  
εγγύησης, εκτός λειτουργίας πέραν του 20% του 
προσφερόμενου χρόνου εγγύησης, τότε αυτό το εν 
λόγω νέο ή αναβαθμισμένο υλικό θεωρείται από τη 
φύση του  ελαττωματικό  και ο προμηθευτής είναι 
υποχρεωμένος να το  αντικαταστήσει ολοκληρωτικά. 
Σε περίπτωση που ο προμηθευτής δεν το 
αντικαταστήσει, υπόκειται σε ποινικές ρήτρες, που θα 
καθοριστούν στο στάδιο κατάρτισης της Σύμβασης. 
Εφόσον, οποιοδήποτε σύστημα ή υποσύστημα του 
αισθητήρα αντικατασταθεί σύμφωνα με τα 
αναγραφόμενα στην παρούσα παράγραφο, ο 
προμηθευτής θα του παρέχει 2 χρόνια εγγύηση από 
την ημερομηνία της αντικατάστασης. 

        

  

Α.Ο 

217  7.2.1.9 

Το εκτός λειτουργίας χρονικό διάστημα υπολογίζεται 
αθροιστικά με έναρξη μετά την παρέλευση 5 
ημερολογιακών ημερών από την ειδοποίηση του 
προμηθευτή για τη βλάβη και λήγει με την παράδοση 
του εν λόγω αισθητήρα στη Μονάδα του και την 
εκτέλεση λειτουργικών ελέγχων. Ο υπολογισμός του 
συνολικού χρόνου λειτουργίας γίνεται με βάση την 
έγγραφη ειδοποίηση της βλάβης και το πρωτόκολλο 
που συντάσσεται κατά την επαναλειτουργία. 

        

  

Α.Ο 
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218  7.2.1.10 

Σε περίπτωση εκτεταμένης βλάβης του Η/Ο 
αισθητήρα, η οποία προήλθε και τεκμηριωμένα 
οφείλεται σε βλάβη νέου η αναβαθμισμένου υλικού, 
το οποίο τελεί σε χρόνο εγγύησης, ο προμηθευτής θα 
προβαίνει στην αποκατάσταση όλων των συναφών 
βλαβών οι οποίες προήλθαν από την υπόψη βλάβη ή 
θα προβαίνει σε πλήρη αντικατάσταση αυτού εάν οι 
επισκευές δεν δύνανται να αποκαταστήσουν όλες τις 
βλάβες. 

        

  

Α.Ο 

219  7.2.1.11 
Είναι επιθυμητός και θα βαθμολογηθεί ο μεγαλύτερος 
των 2 ετών, επιπρόσθετος χρόνος εγγύησης καλής 
λειτουργίας, σε έτη. 

     30%   
  

(β) 

220  7.2.2 Ανταλλακτικά, Εξοπλισμός, Υπηρεσίες     15%       

221  7.2.2.1 
Οι απαιτήσεις για ανταλλακτικά, εξοπλισμό, μέσα και  
υπηρεσίες αρχικής υποστήριξης για τα προς 
προμήθεια υλικά είναι οι παρακάτω: 

        
  

 

222  7.2.2.1.1 
Ο προμηθευτής υποχρεούται να παρέξει 
ανταλλακτικά – αναλώσιμα για την υποστήριξη των 
υπό αναβάθμιση συστημάτων για 2 χρόνια. 

        
  

Α.Ο 

223  7.2.2.1.2 

Ο προμηθευτής να υποβάλλει υποχρεωτικά μαζί με 
την τεχνική προσφορά, κατάλογο με εγκαταστάσεις 
και τυχόν ειδικές υποδομές (εφόσον απαιτούνται) για 
τη συντήρηση των υλικών κατά κλιμάκιο 
συντηρήσεως. Στην οικονομική προσφορά να 
περιλαμβάνεται στο κόστος αρχικής υποστήριξης 
αναλυτικά, το κόστος των τυχόν απαιτουμένων 
εγκαταστάσεων-υποδομών για την αρχική 
υποστήριξη. 

        

  

Α.Ο 

224  7.2.2.2 Ανταλλακτικά-Αναλώσιμα            

225  7.2.2.2.1 

Ο προμηθευτής να υποβάλλει υποχρεωτικά μαζί με 
την τεχνική προσφορά και κατάλογο των αναλωσίμων 
λειτουργίας  και των αναλωσίμων συντήρησης των 
υπό αναβάθμιση Η/Ο αισθητήρων για 2 χρόνια. Ο 
κατάλογος να περιλαμβάνει τα στοιχεία αναγνώρισης 
των (ονομασία και NSN ή P/N με NGAGE), μονάδα 
μέτρησης, μείζον συγκρότημα, κλιμάκιο συντήρησης, 
διάρκεια ζωής, συνολική αναγκαίουσα ποσότητα για 
το χρόνο εγγύησης (αρχικής υποστήριξης). Στην 
οικονομική προσφορά να περιλαμβάνεται στο κόστος 
αρχικής υποστήριξης αναλυτικά, ο προαναφερθέν 
κατάλογος με κόστος ανά μονάδα μέτρησης και 
συνολικό κόστος αυτών για την αρχική υποστήριξη. 

        

  

Α.Ο 
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226  7.2.2.2.2 

Ο προμηθευτής να υποβάλλει υποχρεωτικά, μαζί με 
την τεχνική προσφορά και κατάλογο των 
ανταλλακτικών κατά κλιμάκιο συντήρησης με βάση τη 
κατασκευαστική του εμπειρία και γνώση, για την 
αρχική υποστήριξη των υπό αναβάθμιση Η/Ο 
αισθητήρων προκειμένου να επιτυγχάνεται η 
επιθυμητή διαθεσιμότητα αυτών. Ο κατάλογος να 
περιλαμβάνει τα στοιχεία αναγνώρισης των 
(ονομασία και NSN ή P/N - NGAGE), μονάδα 
μέτρησης, συγκρότημα που ανήκει, κλιμάκιο 
συντήρησης, MTBF, συνολική αναγκαίουσα 
ποσότητα για το χρόνο εγγύησης (αρχικής 
υποστήριξης). Στην οικονομική προσφορά να 
περιλαμβάνεται στο κόστος αρχικής υποστήριξης 
αναλυτικά, ο προαναφερθέν κατάλογος με κόστος 
ανά μονάδα μέτρησης και συνολικό κόστος αυτών για 
την αρχική υποστήριξη. 

        

  

Α.Ο 

227  7.2.2.2.3 

Παράλληλα δε με την κατάθεση της προσφοράς του 
να δεσμευτεί με υπεύθυνη δήλωση ότι, θα 
«επαναγοράσει» με την λήξη της εγγύησης τυχόν 
ποσότητες ανταλλακτικών που πρότεινε στην 
Υπηρεσία για την αρχική υποστήριξη και αφενός δεν 
χρησιμοποιήθηκαν, αφετέρου δεν προβλέπεται να 
χρησιμοποιηθούν στην εν συνεχεία υποστήριξη του 
αναβαθμισμένου συστήματος από την Υπηρεσία. 

        

  

Α.Ο 

228  7.2.2.2.4 

Ο προμηθευτής θα πρέπει να αποδέχεται ότι η τελική 
επιλογή των απαραίτητων ποσοτήτων και ειδών 
ανταλλακτικών και αναλωσίμων αρχικής υποστήριξης 
θα γίνει κατά το στάδιο των διαπραγματεύσεων και 
προ της υπογραφής της σύμβασης. 

        

  

Α.Ο 

229  7.2.2.3 Εκπαίδευση            

230  7.2.2.3.1 

Ο προμηθευτής να εξασφαλίσει την εκπαίδευση του 
προσωπικού της Υπηρεσίας, στη χρήση, λειτουργία 
και συντήρηση των αναβαθμισμένων Η/Ο 
αισθητήρων MARGO-T με δικές του δαπάνες για τις 
παρακάτω ειδικότητες: 

        

  

 

231  7.2.2.3.1.1 
Χειριστών και τεχνικών στην λειτουργία, χειρισμό και 
συντήρηση Μονάδας του συστήματος. 

        
  

 

232  7.2.2.3.1.2 
Τεχνικών για θέματα συντηρήσεως έως και 4

ου
 

κλιμακίου. 
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233  7.2.2.3.2 

Ο χρόνος, το πρόγραμμα, ο αριθμός των 
συμμετεχόντων και η διάρκεια πραγματοποίησης της 
εκπαίδευσης θα καθορισθούν μετά από συνεννόηση 
με την Υπηρεσία. 

        

  

 

234  7.2.2.3.3 

Για την οργάνωση της εκπαίδευσης, ο προμηθευτής 
είναι υποχρεωμένος να καταθέσει, σύμφωνα με το 
Υπόδειγμα της Προσθήκης IV και να υλοποιήσει τα 
παρακάτω στοιχεία εκπαίδευσης:  
         
7.2.2.3.3.1 Πρόγραμμα εκπαίδευσης. 
7.2.2.3.3.2 Διάρκεια εκπαίδευσης. 
7.2.2.3.3.3 Εκπαιδευτικά βοηθήματα και μέσα. 
7.2.2.3.3.4 Προσόντα εκπαιδευομένων. 

        

  

 

235  7.2.2.4 

Τεχνική Υποστήριξη 
Επιθυμητό, ο προμηθευτής κατά τη διάρκεια της 
εγγύησης, να διαθέτει τεχνική βοήθεια όλες τις 
εργάσιμες ημέρες και ώρες, μέσω τηλεφωνικής 
υποστήριξης ή μέσω διαδικτύου. 

     85%  

   

(α) 

236  7.2.2.5 Συντήρηση            

237  7.2.2.5.1 

Οι νέες και αναβαθμισμένες συσκευές, εξαρτήματα, 
βαθμίδες, καλωδιώσεις του Η/Ο αισθητήρα να έχουν 
την κατάλληλη σήμανση σε εμφανή σημεία για την 
ταχεία και ευχερή αναγνώρισή τους από το 
προσωπικό χειρισμού, συντήρησης και επισκευής 
τους. 

       

   

 

238  7.2.2.5.2 

Η συντήρηση μέχρι 4
ου

 κλιμακίου των 
αναβαθμισμένων Η/Ο αισθητήρων MARGO-T θα 
πραγματοποιείται από την Υπηρεσία. Η διάκριση και 
κατανομή εργασιών συντήρησης – επισκευών θα γίνει 
με βάση πίνακα εργασιών, που θα υποβάλλει ο 
προμηθευτής στην προσφορά του. 

       

   

 

239  7.2.2.5.3 

Ο πίνακας εργασιών να συνταχθεί σύμφωνα με το 
σύστημα των 5 κλιμακίων του ΣΞ, όπως παρακάτω: 
 
7.2.2.5.3.1  1

ο
 κλιμάκιο:  Χειριστής (User). 

7.2.2.5.3.2   2
ο
 κλιμάκιο:  Συντήρηση Μονάδος (Unit 

Level). 
7.2.2.5.3.3  3

ο
 κλιμάκιο:  Συντήρηση Σχηματισμού 

(Direct Support). 
7.2.2.5.3.4  4

ο
 κλιμάκιο:  Συνεργείο Περιοχής 

Τεχνικού (General Support). 
7.2.2.5.3.5  5

ο
 κλιμάκιο:  Εργοστάσιο Βάσεως 

Τεχνικού (Depot Level). 
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240  7.2.2.5.4  Όργανα - Εργαλεία Συντήρησης            

241  7.2.2.5.4.1 

Να παραδώσει αναλυτική κατάσταση ανά κλιμάκιο 
συντήρησης, των απαραιτήτων ειδικών οργάνων, 
συλλογών εργαλείων και διαγνωστικών συσκευών 
(μέχρι επιπέδου συνιστώσας – component) με το 
απαιτούμενο λογισμικό, που συνιστά ο 
κατασκευαστής τα οποία διευκολύνουν το έργο της 
συντήρησης για όλα τα υποσυστήματα του 
αναβαθμισμένου Η/Ο αισθητήρα και τα παρελκόμενα 
αυτού. Εάν χρειάζονται  τέτοια όργανα ή εργαλεία, η 
τεχνική προσφορά θα περιλαμβάνει πίνακα 
σύνθεσης, όπου υπάρχει, φωτογραφίες, συνοπτική 
περιγραφή του σκοπού, απαιτήσεις ηλεκτρικής 
εγκατάστασης και κόστος (στην οικονομική 
προσφορά). 

       

   

 

242  7.2.2.5.4.2 

Να αποδέχεται ότι η τελική επιλογή των βασικών 
οργάνων - συσκευών ελέγχου και εργαλείων θα γίνει 
κατά το στάδιο των διαπραγματεύσεων και προ της 
υπογραφής της σύμβασης. 

       

   

 

243  7.2.2.5.5 
Δυνατότητα Παροχής Συντήρησης από τον 
Προμηθευτή 

       
   

 

244  7.2.2.5.5.1 

Ο προμηθευτής υποχρεούται να διαθέτει τη 
δυνατότητα παροχής συντήρησης – επισκευών κατά 
το χρονικό διάστημα διάρκειας της 2ετους εγγύησης 
καλής λειτουργίας. Για το σκοπό αυτό στην 
προσφορά να δηλώνονται: 

       

   

 

245  7.2.2.5.5.1.1 
Ο τρόπος κοστολόγησης των εργασιών επισκευής 
στην έδρα του. 

       
   

 

246  7.2.2.5.5.1.2 
Ο τρόπος διακίνησης των βεβλαμένων υλικών και ο 
χρόνος επισκευής. 

       
   

 

247  7.2.2.5.5.1.3 

Ο τρόπος κοστολόγησης της παροχής τεχνικής 
υποστήριξης (αποστολή στην Ελλάδα τεχνικών της 
εταιρείας) και ο χρόνος αποστολής από τη στιγμή της 
κλήσεώς των.  

       

   

 

248  7.2.2.5.5.2 

Ο προμηθευτής υποχρεούται για την υποστήριξη των 
αναβαθμισμένων Η/Ο αισθητήρων MARGO-T σε 
ανταλλακτικά και υπηρεσίες για τουλάχιστον 10 
χρόνια. 

       

   

 

249  7.2.2.6 
Τεχνικά Εγχειρίδια  

Ο προμηθευτής θα πρέπει να παραδώσει τα 
παρακάτω Τεχνικά Εγχειρίδια: 
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250  7.2.2.6.1 

Τεχνική βιβλιογραφία, στην Ελληνική γλώσσα, ο 
ακριβής αριθμός της οποίας θα καθοριστεί κατά τη 
διάρκεια των διαπραγματεύσεων. Η βιβλιογραφία να 
είναι τυποποιημένη κατά ΝΑΤΟ ως ακολούθως: 
7.2.2.6.1.1 Εγχειρίδια χειρισμού – λειτουργίας. 
7.2.2.6.1.2 Εγχειρίδια Συντήρησης και Επισκευών 
όλων των απαιτούμενων κλιμακίων συντήρησης. 
7.2.2.6.1.3 Εικονογραφημένοι κατάλογοι 
ανταλλακτικών όλων των απαιτούμενων κλιμακίων 
συντήρησης. 
7.2.2.6.1.4 Εικονογραφημένοι κατάλογοι 
παρελκομένων - εργαλείων – οργάνων - συσκευών, 
συλλογών συντήρησης και πλήρη κατάλογο 
εναλλάξιμων – υποκατάστατων 
υλικών/ανταλλακτικών, με σαφή διαχωρισμό κατά  
κλιμάκιο  και υποσυγκρότημα των αναβαθμισμένων 
Η/Ο αισθητήρων. 

       

   

Α.Ο 

251  7.2.2.6.2 

Σύνθεση των αναβαθμισμένων Η/Ο αισθητήρων με 
διάθεση αναλυτικού πίνακα και του αναγκαίου 
εξοπλισμού (πίνακας συνθέσεως) με τιμές 
(τιμοκατάλογος) στην οικονομική προσφορά και 
χωρίς τιμές στην τεχνική η οποία να περιλαμβάνει τις 
στήλες Α/Α, Α/Ο (NSN), P/N, κωδικό κατασκευαστή 
(NCAGE CODE), ονομασία υλικού, μονάδα 
μέτρησης, ποσότητα. 

       

   

Α.Ο 

252  7.2.2.6.3 
Είναι επιθυμητό η βιβλιογραφία να παραδοθεί και σε 
ηλεκτρονική μορφή. 

     15%   
  

(α) 

253  7.2.3 Λοιπά Θέματα Αρχικής Υποστήριξης     5%       

254  7.2.3.1 
Ο προμηθευτής θα πρέπει να παραδώσει μαζί με την 
προσφορά του, τα παρακάτω: 

       
   

 

255  7.2.3.1.1 
Περιγραφή λειτουργίας του αναβαθμισμένου Η/Ο 
αισθητήρα, εικονογραφημένη  απεικόνιση και 
εικονογραφημένη περιγραφή χειρισμών. 

       
   

Α.Ο 

256  7.2.3.1.2 
Επιθυμητό να παραδώσει και διαγραμματική ή 
κυκλωματική  ανάλυση. 

     100%  
   

(α) 

257  7.2.3.1.3 

Τεχνική περιγραφή σε βάθος ολοκλήρου του 
αναβαθμισμένου συστήματος Η/Ο αισθητήρα, καθώς 
και κάθε κυρίου εξαρτήματος χωριστά με τα 
χαρακτηριστικά τους και τα αριθμητικά δεδομένα, με 
τις αντίστοιχες απεικονίσεις αυτών. 

       

   

Α.Ο 
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258  7.2.3.1.4 

Αξιοπιστία εκπεφρασμένη σε ΜΤΒF (MEAN TIME 
BETWEEN FAILURES) για τον Η/Ο αισθητήρα, 
καθώς και για τα επί μέρους, βασικά 
υποσυγκροτήματα. 

       

   

Α.Ο 

259  7.2.3.1.5 
Ειδικές απαιτήσεις αποθήκευσης οργάνων 
εξαρτημάτων, εφόσον απαιτούνται. 

       
   

Α.Ο 

260  7.2.3.1.6 
Πρόγραμμα περιοδικής συντήρησης, απαιτούμενο 
προσωπικό και εργατοώρες (ΕΩ). 

       
   

Α.Ο 

261  7.2.3.2 

Στην προσφορά να υπάρχει ΒΕΒΑΙΩΣΗ για το 
εργοστάσιο κατασκευής, στην οποία να βεβαιώνονται 
ή να δηλώνονται ότι το εργοστάσιο κατασκευής έχει 
πιστοποιηθεί κατά ISO 9001. 

       

   

Α.Ο 

ΣΥΝΟΛΟ ΟΜΑΔΑΣ ΙΙ 20%           

 
 

(α) Βαθμολογούμενος Όρος: Το σύνολο της βαθμολογίας όταν ικανοποιείται και 0% όταν δεν ικανοποιείται. Μη ικανοποίηση 
βαθμολογούμενου όρου δεν συνεπάγεται απόρριψη της προσφοράς. 

(β) Τα κριτήρια του πίνακα Προσθήκης «ΙI», βαθμολογούνται με την «συγκριτική μέθοδο».  Αυτό σημαίνει ότι βαθμολογείται με 
τον μέγιστο βαθμό (100) η ευνοϊκότερη για τις ΕΔ τεχνική προσφορά, ενώ οι υπόλοιπες προσφορές βαθμολογούνται συγκριτικά 
με αυτήν, με μικρότερους βαθμούς. Αυτός ο βαθμός πολλαπλασιάζεται με το συντελεστή βαρύτητας του κριτηρίου (επί τοις εκατό 
ποσοστό) και δίνει το σταθμισμένο βαθμό. Επίσης βαθμολογία με δεκαδικό μέρος ίσο με 0,500 στρογγυλοποιείται στον επόμενο 
ακέραιο. 

(γ) Απόκλιση από τους απαράβατους όρους, συνεπάγεται την απόρριψη της προσφοράς. 
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